HNC Electric HV480 ve HV610 Hizli Kurulum Kilavuzu

Par No

Parametre ismi

Agiklama

0:islem yok
1001:Motor paremetreleri disindaki tiim paremetreler fabrika ayarlarina geri

FO-47 [Fabrika ayarlarina alma L
donduralar
1002:Tum paremetreler fabrika ayarlarina geri dondurdlir.
0:Acik gcevrim vektor kontroli yok
F0-01 |Kontrol Modu 1:Kapali cevrim vektor kontroli
2: V/F kontroll (Fabrika Ayari)
0: Tus takimi (Fabrika Ayari)
FO-02 |Start/Stop Kaynagi 1: Terminal ¢alistirma
2: Haberlesme Modbus
0:Tus takimi potansiyometresi 1
1:Tus takimi potansiyometresi 2 (Fabrika Ayari)
2:Al1 analog giris (0~10V)
3:Al2 analog giris (0~10V/4~20mA)
. 4:Al3 analog giris (+10V / £(4~20mA))
F0-03 |Frekans kaynagi segimi 5: Pals girisi (0~ 100KHZ)
6:Coklu hiz ayari
7:Basit PLC
8:PID
9-Haherlesme
. 50.00Hz~500.00Hz(F0-25=2)
FO-16 |Maksimum Frekans
50.0Hz~3200.0Hz(F0-25=1)
FO-18 |Ust Frekans Limiti 50.00 Hz (Fabrika Ayari)
FO-20 |Alt Frekans Limiti 00.00 Hz (Fabrika Ayari)
FO-10 |Hizlanma Siiresi 0.00s~650.00s(F0-12=2)
0.0s~6500.0s(F0-12=1)
FO-11 |Yavaslama Suresi 0s~65000s(F0-12=0)
F3-01 |Tork Degeri 0.00 = Otomatik tork artisi
0.1 ~30.0%
0: Baslangic frekansindan baslayarak (Fabrika Ayari)
F6-00 |Start Modu 1: Once DC frenleme ve ardindan baslangi¢ frekansindan baslayarak
2: Hiz takibi yapilarak baslatilir (Flying Start)
0: Kapatma frekansindan baslatma
F6-01 |Hiz izleme Modu 1: Sifir hizdan baglatma
2: Maksimum frekanstan baslayarak
F6-03 |Start Frekansi 0.0 Hz (Fabrika Ayari)
F0-14 |Stop Modu 0: Durdurmak icin yavaslama (Fabrika Ayari)
1: Serbest durus
FO-46 |Kullanici sire tanimlama 2 Dijit ve Uzeri bir deger girin ve cihazi yeniden baslatin
F1-01 |Motor Nominal Glici (KW) |Plakasindaki deger girilir.
F1-02 [Motor Nominal Voltaji Plakasindaki deger girilir.
F1-03 [Motor Nominal Akimi Plakasindaki deger girilir.
F1-04 [Motor Nominal Frekansi Plakasindaki deger girilir.
F1-05 [Motor Nominal Devri Plakasindaki deger girilir.
U 1516V yOK
1: ileri calistir FWD veya calistir komutu
2: ters galisma REV veya ters ¢alisma yoni (not: 1 ve 2 olarak ayarlandiginda, F5- 11
ile birlikte kullanilmalidir. ayrintilar icin litfen islev kodu parametrelerinin
F5-00 |X1 girisinin calisma modu agiklamasina bakin)

3: Ug telli calisma kontroli
4:ileriJOG (FJIOG
5:ters JOG (RJOG)
6: terminal YUKARI




F5-01

X2 girisinin ¢calisma modu

F5-02

X3 girisinin ¢alisma modu

F5-03

X4 girisinin ¢alisma modu

F5-04

X5 girisinin ¢calisma modu

F5-05

X6 girisinin ¢calisma modu

F5-06

X7 girisinin ¢alisma modu

7: terminal ASAGI

8: serbest frenleme

9: hata sifirlama (RESET)

10: operasyonun askiya alinmasi

11: harici ariza normalde acik giris

12: Coklu hiz se¢imi 1

13: Coklu hiz segimi 2

14: Coklu hiz se¢imi 3

15: Coklu hiz segimi 4

16: hizlanma ve yavaslama zamani se¢im terminali 1
17: hizlanma ve yavaslama zamani se¢im terminali 2
18: frekans kaynagi anahtarlama

19: YUKARI / ASAGI ayari temizlendi (terminal klavyesi)
20: kontrol komutu anahtarlama terminali 1

21: hizlanma ve yavaslama yasagi

22: PID duraklamasi

23: PLC durum sifirlama

24: frekans salinimi askiya alindi

25: sayag girisi

26: sayag sifirlama

27: uzunluk sayim girisi

28: uzunluk sifirlama

29: tork kontrolii yasak

30: PULSE frekans girisi (sadece X5 icin gecerli)

31: rezervasyonlar

32: dogru akim freni hemen

33: harici ariza normalde kapali giris

34: frekans modifikasyonu etkin

35: PID eyleminin yonu tersine gevrilir

36: harici frenleme terminali 1

37: kontrol komutu anahtarlama terminali 2

38: PID integral askiya alindi

39: X frekans kaynagi dnceden ayarlanmis frekansa gecer
40: frekans kaynagi Y ve 6n ayarli frekans anahtari
41: motor segim terminali 1

42: rezervasyonlar

43: PID parametre degistirme

44: kullanici tanimliariza 1

45: kullanici tanimli ariza 2

46: hiz kontrolii / tork kontroli anahtarlamasi

47: Acil durdurma dagmesi

48: Harici frenleme terminali 2

49: yavaslama DC freni

50: bu ¢alisma siresi silinir

81-2 -telli /3 - telli anahtar

F4-00

FM terminal ¢ikis modu
segimi

0: sinyal cikisl
1. anahtar gikisl




F4-01

F4-02

F4-03

F4-04

FM anahtari gikis glicli segimi

Kontrol paneli rolesi 1'in
fonksiyon sec¢imi (T/A-T/B-
T/C)

Kontrol paneli rolesi 2'nin
fonksiyon se¢imi (T/A-T/B-
T/C)

DO1 ¢ikis fonksiyonu segimi

U: CIKIS YOK

1: frekans invertori calisiyor

2: hata gikisi (serbest kapatma igin hata) 3: frekans seviyesi algilama FD t1 ¢ikisi 4:
frekans gelisi

5: sifir hizda galisma (kapatma sirasinda gikis yok)

6: motor asiri yik 6n alarmi

7: frekans invertori asiri yiik 6n alarmi 8: ulagsmak igin sayim degerini ayarlayin
9: belirtilen sayim degeri gelir 10: uzunluk gelir

11: PLC dongiisii tamamlandi

12: birikmis ¢alisma stiresi varis 13: frekans siniri

14: tork siniri

15: operasyonel hazirlik

16: AI1>Al2

17: Gst sinir frekansina ulasildi

18: alt limit frekansina ulasildi (¢calisma ile ilgili)

19: dislik voltaj durumu gikisi 20: haberlesme ayarlari

21: konumlandirma tamamlandi (rezerv) 22: konumlandirma yaklasimi ( rezerv)
23: 2'de sifir hiz calismasi (kapatma sirasinda ¢ikis)

24: kimulatif glic agma siiresi gelir

25: frekans seviyesi algilama FD T2 ¢ikisi 26: frekans 1 ¢ikisa ulasir

27: frekans 2 gikisa ulasir

28: akim 1 ¢ikisa ulasir

29: akim 2 cikisa ulasiyor 30: diizenli olarak gikisa variyor 31: All girisi asimi 32: diisen
yuk

33: ters islem 34: sifir akim durumu

35: modiil sicakhgina ulasildi 36: ¢ikis akimi limiti asti

37: alt limit frekansina ulasildi (kapatma da gikti) 38: alarm gikisi (tiim arizalar)
39: motor asiri sicaklik 6n alarmi 40: ¢alisma siresi geldi

41: ariza cikisi (serbest kapatma ve dusik voltaj icin ariza gikisi vermez)

42: All alt limit ¢ikisindan daha distk, alt limit F4 - 37
A Al dict limit cileicr fizorindo dict limit FA - 2R AA- A1D alt limit cilaicindan daha diiciile

F4-06

F4-07

F4-08

FM puls ¢ikis fonksiyonu
segimi

AO1 cikis fonksiyonu segimi

AO2 cikis fonksiyonu segimi

: calisma frekansi

: frekansi ayarla

: Cikis akimi

: ¢ikis torku (torkun mutlak degeri) 4: ¢ikis glicl

: Cikis gerilimi

: PULSE girisi (100.0kHz'e karsilik gelen %100,0)

All

DAl

tAlI3

10: uzunluk

11: degerleri hatirlama 12: iletisim ayarlari 13: motor hizi
14: ¢ikis akimi (100.0 % karsilik gelen 1000.0A) 15: ¢ikis gerilimi (100.0 % karsilik
1000.0V)

16: cikis torku (gercek tork degeri)

F4-09

FM puls gikisi maksimum
frekansi

0.01kHz~100.00kHz

FO-35

Sogutma Fani Kontrol

0: Otomatik kontrol modu
1: Gl agikken her zaman galisir

U0-00

Cikis frekansi (Hz)

0.0~999.9Hz

uUo-01

Set frekansi (Hz)

0.0~999.9Hz

uU0-02

DC Bara gerilim(V)

0~999V




U0-03 [Cikis gerilimi(V) 0~999V
U0-04 [Cikis akimi(A) 0.0~999.9A
U0-05 |[Cikis glicu (kW) 0.1kwW
U0-06 |Cikis torku (%) 0.1%
. . 0 ~ 7fh Not: ikiliye genisletildikten sonra, su anlama gelir
U0-07 |Giris terminal durumu HDI/DI6/DI5/D14/DI3/DI12/DI1 (yiiksekten diisiige) =
U0-08 [Cikis terminal durumu
U0-09 |Analog giris A1 (V) 0.00~10.00V
U0-10 |Analog giris A2 (V/mA) 0.00~ 10.00V/0.00~ 20.00mA
U0-11 |Analog giris Al3 (V) 0.00~10.00V
U0-14 [Motor hizi(rpm) 0~60000rpm
U0-15 |PID basing ayar degeri 0.00~10.00V/0.00~99.99(MPa. Kg)
U0-16 |PID geri bildirim degeri 0.00~10.00V/0.00~99.99(MPa. Kg)
U0-18 [Darbe frekans girisi (KHz)
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