HV480 Serisi Frekans Invertorii

Kullanim Kilavuzu

HNC Electric Limited

HNC



Guvenlik onlemleri

Uriiniin giivenli bir sekilde galismasi icin nakliye, kurulum, galistirma ve bakimi diizglin yapiimahdir.
Litfen bu islemleri yerine getirmeden 6nce guvenlik dnlemlerine dikkat edin.

Guvenlik sembollerinin agiklamasi

Bu kullanim kilavuzunda glivenlikle ilgili konular asagida yer aldigi gibi iki kategoriye ayriimistir:

Uriin yanhs kullanildiginda tehlikeye neden olur ve bireysel yaralanma ve 6lime yol acabilir.

>

Tehlike

Uriin yanhs kullanildiginda, tehlikeye neden olur ve hafif veya orta derecede bireysel
yaralanmaya ve ekipman hasarina neden olabilir.

Dikkat



Satin alma denetimi

A Tehlike

= Frekans invertori hasar gérmusse, su almigsa, pargalari eksikse veya hasarliysa

calistirmayin.
A Dikkat

= Dikkatli tagiyin ve dugsme sokundan kaginin.
= Kisa devre kazalarini veya elektrostatik hasari énlemek icin makinenin herhangi bir
bilesenini cekmek veya dokunmak igin ellerinizi kullanmayin

Denetim 6geleri

Sirketin Grnleri fabrikadan ¢ikmadan 6nce siki bir sekilde denetlenmis olsa dahi nakliye veya
ongorilemeyen kosullar nedeniyle, litfen Urlnleri satin aldiktan sonra dikkatlice inceleyin.
Kontrol edilmesi ve onaylanmasi gereken kalemler ve yontemler asagidaki gibidir:

Onay igerigi Onaylama yontemi

L A Lutfen cihazin yan tarafindaki isim levhasini kontrol edin.
Siparis edilen Urilnlerle tutarli mi

" Genel gérinimi kontrol edin ve nakliye sirasinda
Kirik veya hasarli parca var m hasar olup olmadigini kontrol edin

; I . P
Vidalar gibi gevsek sabitleme parcalari var mi Gerekirse, kontrol etmek icin bir tornavida kullanin

Talimatlar, uygunluk sertifikalar1 ve diger

Kullanim talimatlari ve ilgili belgeler
belgelerle uyumlu mu

Herhangi bir sorun veya anormallik varsa, litfen acente veya Sirketin misteri hizmetleri merkezi ile iletisime gecin.



Urlin etiketine dair bilgiler

Uriin etiketi H “c

Qlectric

MODEL: HV480-7R5G3
POWER: 7.5KW

INPUT: 3PH AC 380~440V 50/60Hz [
OUTPUT: 3PH AC0~440V 17A 0-500Hz

HNCHV4807R5G31923100001

HNC Electric Limited

Frekans invertériinin modeline dair bilgiler

HV480- 7R5G 3

Inverter Series | 4—1

No. | Adaptati
R75 | 0.75kW
7RS | 7.5kW
011 11kW
018 | 18.5kW
110 110kW

Not:

G1 giris voltaj araligi: Tek fazli AC220V+%15

G2 giris voltaj arah@i: Ug fazli AC220V+%15

G3 girig voltaj araligi: Ug fazli AC 380~440 (-%15~+%10)
G4 girig voltaji arah@i: Ug fazli AC 460~480 (-%15~+%10)

DC reaktoru notu:
G1: Arayliz yok

G2: 30kw ve alti, DC reaktor yok;
G3: 55kw ve alti, DC reaktory ok
G4: 55kw ve alti, DC reaktor yok

A 4

No. Voltage
1 Single-phase220
2 Three-phase220
3 Three-phase380
4 Three-phase480
No. Inverter Type
G General type

37kw ve Uzeri DC reaktor istege baglidir,
75kw ve Uzeri DC reaktor istege baglidir,
75kw ve Uzeri DC reaktoér istege baglidir,




Frekans invertoriiniin bilesenlerinin tanimi

Sirket logolu etiket ——. isletim klavyesi

Ust panel )
——Klavye yeri

Genigleme kart

Fan

Alt panel

Koruyucu bobin Kontrol panosu terminali

N L Frekans invertdrinin Gruin etiketinin yeri
Ana devre baglanti terminali

Ornek olarak HV480-022G3'li ele alalim



Kurulum kablolari

Mekanik kurulum

A Tehlike

= Litfen metal gibi refrakter malzeme levhasi lizerine monte edin.

= Yanici malzemeler Gzerine monte edilirse yangin tehlikesi vardir.

= Ayni kontrol kabinine iki veya daha fazla frekans invertdri kuruldugunda, Iitfen bir
sogutma fani kurun ve hava girisindeki hava sicakligini 40 °C'nin altinda tutun.

= Aksi takdirde agiri isinma nedeniyle yangin ve benzeri kazalar meydana gelecektir.

A Dikkat

e Litfen tasirken makine govdesinin alt kismini destekleyin. Litfen makineyi kaldirma
halkalarindan tutup kaldirin. Halkalari olmayan makineler icin, yaralanmayi 6nlemek
amaciyla sadece panelleri kullanmayin.




Elektrik Tesisati

A Tehlike

= Kablolama yapmadan 6nce, elektrik garpmasini ve yangini énlemek igin Iitfen
glc¢ kaynaginin KAPALI oldugundan emin olun.

= Guvenligi saglamak icin cihaz, topraklama terminalleri talimatlarina goére diizgiin
bir sekilde topraklanmalidir.

= Girig gug¢ kaynagini yanhslikla ¢ikisin U, V ve W terminallerine baglamayin.

fj} Dikkat

e Litfen AC gug kaynaginin frekans invertériinin nominal giris voltaji ile uyumlu olup
olmadigini kontrol edin
= Elektromanyetik anahtari ve kontaktoru frekans invertérinun giris devresine baglamayin.
= Harici ekipman frekans invertériine baglanmadan 6nce, toprak yalitiminin iyi
durumda olup olmadigini kontrol edin.
= Makinenin i¢cindeki parcalara zarar vermemek icin frekans invertori tGizerinde
yalitim dayaniklilik ve gerilim testi yapmayin.

Frekans invertdri ana devre terminaline dair bilgiler

1) Ana devre terminalleri 2.2kw ve altinda:

‘@u L2 |3 |PB|P+|U |V |W

2) 4kw / 7.5kw frekans invertori ana devre terminali:

‘@ 0 | L2 L3‘@ PB|P+| U]V |W

3) 11kw / 15kw frekans invertdri ana devre terminali:
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4) 18.5kw/37 kwfrekans invertériiniin ana devre terminali:
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5) 45kw/55kwf rekans invertériiniin ana devre terminali:
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6) 75kw ve Uzeri frekans invertoriiniin ana devre terminali:
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Ug fazl frekans invertoriiniin ana devre terminaline dair bilgiler

Terminal
; . Adi Aciklama
isaretleri
Uc fazh guc kaynagi girisi terminali
R,S,T ¢ 1azll glie kaynagi giris! AC girigli G¢ fazli gi¢ kaynagi igin baglanti noktasi
DC barasinin negatif ve pozitif o
I terminalleri Ortak DC bara giris noktasi
@,PB Fren direnci baglanti terminali Fren direnci baglanti noktasi
®,P+ DC reaktor baglanti terminali
u,v,w frekans invertoru ¢ikis terminali Ug fazl motorun baglanmasi

Toprak terminali

Toprak terminali




Frekans invertdru kontrol devresi terminaline dair bilgiler

Montaj delikleri
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Tus takimi kablosu
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HV480 atlama teli bilgileri: ve fonksiyon tablosu

Atlama teli Aciklama
numarasi
J4 GND toprak terminali
J5 AO1 ¢ikis terminali segimi - gerilim / akim
J14 AO2 ¢ikis terminali segimi - gerilim / akim
J13 COM toprak terminali
J8 Al2 analog giris terminal secimi - gerilim / akim
J15 & J16 Al3 analog giris terminal secimi - sicaklik /Al, birlikte kullaniimak Gzere
CN6 & CN7 485 haberlesme terminal direnci, birlikte kullaniimasi gerekir
Atlama teli seri Atlama Fonksiyonel Tanim Atlama Fonksiyonel Tanim
numarasi teli teli
konumu konumu
J4 0,1uF, GND ile PE arasina -
baglanir
J5 AO1 analog DC 0 ~ 10 v gikis AO1 analog DC0~20m a
cikis
J8 A2 analog DC 4ma~20m a AI2 analog DC 0~ 10V
J13 COM ve PE arasinda 0,1 uf -
J14 AO2 analog 4 m A ~ 20m A AO2 analog DC 0~ 10 V
cikis cikis
J15 & J16 PT100 girisi igin A3 terminali Al3 terminali analog DC
0o o 0 o] | gv~ 10V
CN6 & CN7 485 haberlesme terminal Terminal  direnci bagl
direncini baglayin degil




Terminal

Kategori N Terminal adi Fonksiyonel Tanim
sembolil
Harici baglant + I;Igri'coi" + 10v gijgil_kITayﬁagl_ saglar,_ maksim_ur_n g|l|<|§ akll’pl
+10V-GND | 10v giic kaynag: m £j|r, bu genellikle harici potanS|y_ometre icin caligma glic
kaynagi olarak kullanilir ve potansiyometre diren¢ degeri
araliklari 2.5k ~ 5kQ) arasinda olacaktir
.. Harii baglan + |18 ama. odg. kaynadi ve. harici sonsér g
ElE (R +24V-COM_ | 24v gl kaynag kaynagi icin maksimum ¢ikig akimi olarak kullanilir:
200mA
Kontrol panelindeki kisa konektér 1 araciligiyla + 24V veya OP
oP Harici gl¢ giris | baglantisini  segin ve fabrika varsayllan olarak + 24v
terminali baglantisina ayarhdir. X1 ~ X7 harici sinyaller tarafindan
suruldigunde, OP’nin harici gli¢c kaynadina baglanmasi gerekir.
AI1-GND Analog giris 1. Giris voltaj araligi: DC 0V ~ 10V
Terminal 1 2. Giris empedansi: 22kQ
1. Girig araligi : DC OV ~ 10V / 4mA ~ 20mA, kontrol
AI2-GND Analpg giris;. panelindeki Al2 atlama teli secimi tarafindan belirlenir
Analod giri terminali 2 2. Giris empedansi: Gerilim girisi igin 22kQ ve akim girisiigin
g gins 5000Q.
1. Optik kuplaj izolasyon girisi, diferansiyel voltaj girisi, akim
AI3-GND Analog girig girisi, sicaklik algilama direnci girigini kabul edebilir
terminali 3 2. Girig arahgi : DC +10V veya +(4~20mA) , kontrol
panelindeki AI3 atlama teli secimi ile belirlenir.
1. Optik kuplaj izolasyonu bipolar girig ile uyumludur
X1~X8 Dijital girig 2. Giris empedansi: 2,4kQ
- 3. Seviye girisi sirasinda voltaj araligi: 9V ~ 30V
Dijital giris e —
Yiiksek hizli X1~X8 Q;elllklerlnln yani sira, ayni za'r'nanda tglr yuksgk hizli
X5 . o sinyal girig kanali olarak da kullanilabilir. En yiksek giris
sinyal giri frekansi: 100kHz; Voltaj araligi: 9V ~ 30V
terminali
Kontrol kartindaki AO1 atlama telini voltaj veya akim c¢ikisini
AO1-GND |Analog cikig 1 belirler. Cikis voltaj aralidi: OV ~ 10V ¢ikis akim araligi: OmA ~
Analog cikis 20mA
Kontrol kartindaki AO2 atlama teli voltaji veya akim ¢ikisi. Cikis
AO2-GND |Analog ¢ikis 2 voltaj araligi: OV ~ 10V ¢ikis akim araligi: OmA ~ 20mA
Optik kuplaj izolasyonu, bipolar agik kollektor ¢ikis voltaj araligi:
0V ~ 24V ¢ikis akim araligi: OmA ~ 20mA
Not: Dijital ¢ikis konumunun CME'si dijital giris konumunun
COM'undan dahili olarak izole edilmistir, ancak fabrikada
DO-CME Dijital cikig 1 kontrol kartindaki kisa konektér 2CME araciliiyla COM'a kisa
devre yaptiriimistir (DO1 su anda varsayilan olarak + 24v ile
Dijital ¢ikig strlilmektedir). DO1 harici bir giic kaynagi tarafindan
surdldigunde, kisa konektor 2 gikarilmalidir.
Yuksek hizli sinyal ¢ikigli olarak F4 - 00 "FM terminal ¢ikis
EM- COM Yiksek hizli puls |modu secimi" fonksiyon kodu ile kisitlandiginda, en yiksek
cikisi frekans 100 kHz'dir; Agik kollektér olarak disa aktarildiginda,
DO1 spesifikasyonu ile aynidir.
Habgrl§§me 485+ 485- Easgsgegme Modbus - R_TU pr'otokoIU haberlesmenin giris ve ¢ikis
arayizi N sinyal terminalleri
arayliz
terminali
T/A-T/B tg'r‘;:i’:;'de kapall | ontak tahrik 6zelligi
Réle cikisi AC250V, 3A, COSg=0,4.
TIATIC Normalde agik DC 30V, 1A

terminal
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Frekans invertoriiniin standart baglanti semasi

Cok fonksiyonlu
dijital gug girisi
terminali

Frenleme rezistori

()
MCCB O—0O—©
© PB ©
R B e O
s & oo Os
1 @ ofRe O HV480- -
1
. 1
| PG karti araviizi |
Dz ak L
uz akKim
/ a I TA Cok fonksiyonlu ¢ikis glicli baglantisi 1
120VAC/250VAC 5A
Ters akim 8 oA
I 5 Aaltinda 24 VDC
:E Fabrika ayari: ¢alisir durumda
Ariza sifirlama /s TG
. ﬂ l Cok fonksiyonlu ¢ikis glicii baglantisi 2
Cok segmentli komut 1 TA2 120VAC/250VAC 5A
. E I 2.5 A altinda 24 VDC
/] C0k Segmem" komut 2 E S/ TC2 Fabrika ayari: ¢aligir durumda
/4 Cok seamentli komut 3 l M Agik kollektor 1
:E Yiksek hiz Puls clkig!
Serbest frenleme I Do Aglk Kollektdr 2
E cl;abnk?j ayari: galigir
P . . urumda
Istege bagh fonksiyon I CME
I COom
L _‘ —— Analog ¢ikisi 1
N R Fabrika ayari:
El A01 Calisma frekansi
v A Fabrika ayari:
— — — e _. . A02 Ayar frekansi
Disariya +10V gli¢ saglama
GND
DC 0~10V
AT Analog — — a—
5K Q girisi 1

DC 0~10V/0~20mA

DC+0~10V

A2 Analog
girisi 2
AI3 analog
girisi 3

GND

24DVC 50mA

PE

11
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Kullanim Sekli

Tus takimi ve ekran arayuzu

Frekans invertorleri serisinin tus takimi, frekans invertdrinin islevsel parametrelerini degistirebilir, ¢calisma
durumunu izleyebilir ve galismasini (baslatma ve durdurma) kontrol edebilir. Gérlinlisii ve ekran araylizi asagidaki
sekilde gosterilmigtir:

— enER .+ S
g87y| [ee®
oIl cloles
DE@E |me®

Gosterge 15191 cihazin ¢alistigini gosterir

RUN: Isik yandiginda, frekans invertoriiniin ¢alistigini gosterir ve i1sik séndiginde, frekans invertérinin
kapanacagini gosterir
LOKAL/REMOT: Tuslarin ¢calismasi, terminal ¢calismasi ve uzaktan ¢alisma (haberlesme kontroll) gésterge
1SI191
FWD/REV: Pozitif ve negatif devre gosterge 1s1§1, 1sik yandiginda ters devrede oldugunu gosterir
TUNE/TC: Ayarlama / tork kontrolii / ariza gosterge 1s1d1, 1S1gin yanmasi tork kontrol modunu, 1s1§in yavas yanip
sénmesi ayarlama durumunu ve is1gin yanip sdnmesi ariza durumunu gosterir.

Birim gosterge lambasi, mevcut ekran verilerinin birimini géstermek icin kullanilir (o isaretleri

Hz A v
SRS kapall, e isaretleri acik). Asagidaki birimler bulunmaktadir:
51050 Hz frekans birimi
} RPU--5-0 Aakim birimi
'Tf:‘?—m-v—i.‘—u.—g V gerilim birimi
o840 RMP doénme hizi birimi
G-RP-8-5-0 % Yuzde

Toplam 5 bit LED ekran, ayarlanan frekansi, ¢ikis frekansini, gesitli izleme verilerini ve alarm kodlarini vb.
gorintuleyebilir.
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Tus takimina dair bilgiler

Tus Tusun adi islevi
I/P:G\l Meni tusu Birinc.i seviye menulye girirl ve:ya menﬂden cIkin ve
CEEE fonksiyon sira kodunu géruntileyin

% Menu ekranina adim adim girin ve onay igin

ENTER| Ayar tusu ,
NS parametreleri ayarlayin
0 . FO - 43 medyan degerine gore farkli menli modlarini
[Quick Menl modu segcme N .
N tusu degistirin (varsayilan ment modudur)

Kapatma ekrani arayluzu ve ¢alisma ekrani arayuzi
TETR . altinda, ekran parametreleri donguye gore segilebilir. Bir
(» Shift tusu PR RS
\~_/ dongu degigtirilirken parametresinin degisiklik bitini
segebilirsiniz.

| J00)\ Cok islevli segim tusu | FO - 07'ye gére, fonksiyon anahtarlama komut kaynagi
\Je veya hizli yon anahtarlama olarak tanimlanabilir.

- Klavye kontrolline ayarlandiginda, ileri dénus frekans
(reun) invertorinu galist baslatmak igi I talimat

RUN | Calistir tusu invertorunu caligtirmaya baglatmak igin galisma talimati

4 verilecektir.

Durdurma / sifirlama
tusu

Calisirken, bu tusa basmak ¢alismayi durdurmak igin
kullanilabilir. Ariza alarmi agikken, islemi sifirlamak igin
kullanilabilir. Tusun 6zellikleri- 08 fonksiyon kodu ile
sinirlandiriimistir.

Artirma tusu

Veri veya fonksiyon kodunun artiriimasi

Azaltma tusu

Veri veya fonksiyon kodu azalmalari

13




Fonksiyonel parametreler

FO — 46, 0 disinda bir degere ayarlanmigsa, parametre givenlik sifresi giriimelidir. Fonksiyon parametresi modunda
ve kullanici degistirme parametresi modunda, sifre dogru girilene kadar parametre menusuiine girilemez. Sifreyi iptal
etmek i¢in FO- 46'nin O olarak ayarlanmasi gerekir.

Grup F ve grup P temel fonksiyonel parametrelerdir ve grup U izleme fonksiyonel parametreleridir.

Temel iglevsel parametrelerin 6zeti

Fonksiyon
kodu

Adi

Ayar araligi

Fabrika
ayari

Haberlesme
kodu

FO grubu temel fonksiyonlari

F0-00

Menu modu segimi

Bitler: izleme grubu U0

0: Gosterilmiyor

1: Ekran

On basamak: 6zel parametre grubu P
: Gosterilmiyor

: Ekran

11

FOOOH

FO-01

Kontrol ¢calisma modu

: PG Acik gevrim vektor kontroll yok
: PG Acik ¢cevrim vektor kontroli
. V/F kontroli

FOO1H

F0-02

Calistir komut kanali
secimi

: Calisma paneli
: Terminaller
: Haberlesme

FOO2H

F0-03

Ana frekans kaynagi X
secimi

: Numara ayari 1

: Numara ayari 2

All

Al2

Al3

: X5 sinyali verildi

: Cok segmentli komut
: Basit PLC

8: PID

9:Haberlesme

NOUBRWN-O [NPON=2O RO

FOO3H

FO-04

Anti - ters se¢im

0: Izin verildi
1: Yasak (ters komut uygulandiginda 0
frekans galisir)

FO04H

F0-05

Faz sirasi segimi

0: Standart
1: Faz sirasi degisimini gergeklestirin.
(devre yénu degisir)

FOOSH

F0-06

Guc acikken calisma
secimi

0: Izin verildi (gu¢ kaynagi agildiginda ve bir
¢alisma komutu oldugunda, ¢alisma
baslayacaktir).

1: Yasak (gu¢ kaynagi agikken bir galisma
komutu olsa bile, motor secimi de

yasaktir).

FOO6H

FO-07

JOG.K tusu fonksiyon
secimi

0: JOG.K gecgersiz

1: Galisma paneli komut kanali ve uzak komut
kanali (terminal komut kanali veya
haberlesme komut kanali) anahtari

2: lleri ve geri anahtarlama

3: JOG ileri

4: JOG Geri

FOO7H
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Fonksiyon Isim Ayar araligi Fabrika | Haberlesme
kodu ayari kodu
o 0: STOP / RES tusu durdurma iglevi yalnizca tug
FO-08 STOP/RESET tusu iglevi takimi calisir moddayken gegerlidir o 1 FOOSH
1: STOP / RES tusu durdurma islevi herhangi bir
¢alisma modunda gegerlidir
FO-09 Onceden ayarlanmis 0.00Hz ~ maksimum frekans (FO - 16 ) 50.00Hz FOO9H
frekans
F0-10 Hizlanma siiresi 1 0.00s~650.00s(F0-12=2) bl\fl_oldel FOOAH
0.0s~6500.0s(F0-12=1) elirleme
0s~65000s(F0-12=0)
FO-11 v | iresi 1 0.00s~650.00s(F0-12=2) Model FOOBH
) avaslama siiresi 0.0s~6500.0s(FO-12=1) belirleme
0s~65000s(F0-12=0)
0: 1 saniye
FO-12 It-)|i|rizrlr?inma / yavaglama zaman 1- 0,1 saniye 1 FOOCH
2: 0,01 saniye
Hizlanma ve yavaslama zamani | 0: maksimum frekans ( FO - 12)
FO-13 referans frekansi 1: frekansi ayarla 0 FOODH
2: 100Hz
0: yavasla ve dur
FO-14 Kapatma modu 1: serbest frenleme 0 FOOEH
FO-15 Disme kontrolu 0.00Hz~10.00Hz 0.00Hz FOOFH
FO-16 Maksimum frekans 50.00Hz~500.00Hz(F0-25=2) 50.00Hz FO10H
50.0Hz~3200.0Hz(F0-25=1)
0: FO - 18 ayarlari
) 1: All
FO-17 Ust frekans kaynagi 2: A2 0 FO11H
3: A3
4: X5 sinyal ayari
5: Mevcut haberlesme
FO-18 | Ust sinilama frekans Di‘gi‘k frekans FO - 20 ~ maksimum frekans FO 50.00Hz FO12H
FO-19 Ust frekans ofseti 0.00Hz ~ maksimum frekans FO - 16 0.00Hz FO13H
FO0-20 Alt limit frekansi 0.00Hz ~ Ust frekans FO - 18 0.00Hz FO14H
Ayar frekansi alt sinir 0: Asagidaki sinirli frekans calismasi
FO-21 frekansindan daha diisiik olan | 1: Kapatma 0 FO15H
calisma modu 2: Sifir hizda calisma
Model
FO0-22 Tasiyicl frekansi 0.5kHz~16.0kHz belirleme FO16H
Taslyici frekansi yiike gore 0: Hayir
F0-23 ayarianir 1 Evet 1 FO17H
LED kapatma islemi ekran 0: Kapatma islemi ekrani ayrilmis
F0-24 secimi 1: Durdurma iglemi ekrani ayrilmaz 0 FO18H
FO0-25 Frekans ondalik noktasi ; mrgnnc?:”u(#gkktt: 2 FO19H
Dijital ayar frekansi kapatma .
F0-26 bellegi secimi 0: Bellek yok 1 FO1AH
1: Bellek
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Fonksiyon it < Fabrika | Haberlesme
Kodu Isim Ayar araligi varil Kol
Galisma stresi frekansi | . Calisma frekansi
F0-27 | YUKARI/ASAGI 1: Frekansi avarlavin 1 FO1BH
referans komutu ' yariay
FO0-28 Motor secimi 8: mgig: ; 0 FO1CH
F0-29 ?((aa;ggglcl\(frekans FO - 03 ile ayni ( ana frekans kaynagi X ) 0 FO1DH
Slperpozisyon sirasinda | . . -
FO0-30 yardimci frekans Y ?: g/lrzlgrrgug f:]eakﬁ?]za %(r)éﬁ“x 0 FO1EH
araliginin temel degeri : ynagina g
Slperpozisyon sirasinda
FO-31 yar?lvmm frekans Y 0% - 150% 100% FO1FH
araligi
Bitler: frekans secimi
0: Ana frekans x
1: Ana ve yardimci ¢alisma sonuglari
(cahisma iliskisi on haneli onay ile tanimlanir)
2: Ana frekans X ve yardimci frekans Y
arasinda gegis yapin.
3: Ana frekans X ile ana ve yardimci
calisma sonuglari arasinda gegis
N . 4. Yardimci frekans Y, ana ve yardimci islem
FO0-32 Frekans siiperpozisyonu degisikligi sonucundan kesilir y s 00 FO20H
10 Bit: frekans birincil ve ikincil calisma
iligkisi
0: Birincil + ikincil
1: Birincil ve ikincil
2: Her ikisinin maksimum degeri
3: Her ikisinin minimum degeri
Superpozisyon sirasinda
FO0-33 yardimci frekans 0.00Hz ~ maksimum frekans FO - 16 0.00Hz FO021H
kaynagi ofset frekansi
Bitler: calisma paneli komut baglama
frekans kaynagi segimi
0: Baglantisiz
1: Numara ayari
2: All
3: Al2
N 4: AI3
Komut kaynag : ; : .
F0-34 | demetleme frekans %oﬁﬁjsslg)g/?rll grlmltk’fglrilmagt?” 6: 0000 FO22H
kaynag 7. Basit PLC
8: PID
9: Mevcut haberlesme
On bit: terminal komutu baglama frekans
kaynagi secimi
YUz bit: haberlesme komutu baglama
frekans kaynagi secimi
FO-35 | Sogutma fani kontrolii | & g:ﬁ;kreznafnﬁgrfzgﬁg% r 0 F023H
lleri ve geri
FO-36 | 510 zaman 0.0s~3000.0s 0.0s F024H
0000~FFFF
Onlar Birler
8 4 2 1 8 4 2 1
bit7 [ bit6 | bit5 | bit4 || bit3 | bit2 | bit1 | bit0
Fo-37 |Parametre 1 calisma Calisma frekans: HA01F FO25H

zamaninda gorintilenir

Ayar frekansi
Bara gerilimi
Cikig gerilimi
Cikis akimi

Cikig giicii
Cikis torku
X ¢ikis durumu
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Fonksiyon ia = Fabrika iletigim
Isim Ayar arahgi degeri ——
kodu
Kilobit Yuzler
8 [ a]2T1 8 | 421
bit15[bit14|bit13]bit12| [ bit11|bit10| bitg | bit8
I_DO cikis durumu
All gerilimi
A12 gerilimi
Al3 gerilimi
Sayim degeri
Uzunluk degeri
Yik hizi
PID ayari
0000~ FFFF
Onlar Birler
8 4 2 1 8 4 2 1
bit7 | bité | bit5 | bit4 || bit3 | bit2 | bit1 | bit0
|— PID geri besleme
PLC asamasi
PLUSE girig sinyal fre|
Senk. frekans
Kalan galigma siiresi
P t 2 | All 6n kalib. hacmi
arametre 2 galigsma Al2 6n kalib. hacmi
FO-38 Eo L o : FO26H
zamaninda goruntulenir T Soe AI3 6n kalib. hacmi
8 4 2 1 8 4 2 1
bit15|bit14|bit13|bit12| [ bit11|bit10| bit9 | bit8
|—Dogrusal hiz
Gegerli glic agma
Gegerli galigma siiresi
Girig sinyal frekansi Hz
iletigsim ayar noktasi
Enkoder geri bes. hizi
Ana frekans X
ikinci frekans Y
0000~EE
8 3 z i 8 4 3 il
bit7 | bité | bits | bit4 || bit3 | bit2 | bit1 | bito
‘— Avyar frekansi
Bara gerilimi
X term. giris durumu
DO cikis durumu
All gerilimi
A2 gerilimi
AI3 gerilimi
Sayim deger
Kilobit Yiizler ]
8 a 2 1 8 4 2 1
bit15|bit14|bit13|bit12| | bit11|bit10| bit9 | bit8
FO-39 Durakta goruntilenen |—I_ Uzunluk doger 33 FO27H
pal‘am etre PLC kademesi
Yiik hizi
PID setleri
X5 girig frekansi
F0-40 Hiz gbsterge katsayisi | 0.0001 ~ 6.5000 3.0000 FO28H
hiz géstergesi ondalik | Bit: UO - 14 ondalik basamak
nokta ayari 0:0/1:1/2:2/ 3:3 ondalik basamak
FO-41 y 21 FO29H

10 bit: UO - 19/ UO - 29 ondalik basamak
1: 1/ 2:2 ondalik basamak
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Fonksiyon it < Fabrika | Haberlesme
Kodu Isim Ayar araligi ayan | kodu
Bitler: kullanici tarafindan 6zellestirilmis
parametre grubu ekran secimi
0: goruntulenmiyor
" . L 1: ekran
HAS Ozel meni secimi 10 bit: kullanici parametre grubu ekran 00 FO2BH
secimini degigstirir
0: gorunttlenmiyor
1: Goster
. 0: degistirilebilir, izlenebilir
F0-44 Par_ame_tre erisim 1: tmu degistirilemez ve yalnizca izlenir 0 FO2CH
seviyesi
Klavye _
FO-45 | diigmesi 0~3 2 FO2DH
hassasiyeti
FO0-46 Kullanici sifresi 0~65535 0 FO2EH
0: iglem yok
1001: elektrikli makine parametreleri harig
el Parametre baglatma fabrika parametrelerini geri yukle 0 FO2FH
1002: kayit bilgilerinin sifilanmasi
F1 birinci motor parametresi
Model
Asenkron motorun :
F1-01 |\ \ominal giici 0.1kW ~1000.0kW belirleme F101H
Model
F1-02 | ASenkronmotorunanma |y, . 5o00y BELIRLE |  F102H
gerilimi
ME
0.01A~655.35A (invertdr glici <=55kW) Model
F1-03 ﬁg;r;rlf;?gmgtlorun 0.1A ~ 6553.5A (frekans invertori gicu belirleme F103H
>55 kW)
Model
Asenkron motorun ; .
F1-04 nominal frekansi 0,01 Hz ~ maksimum frekans belirleme F104H
Model
Asenkron motorun -
F1-05 nominal hizi 1rpm~65535rpm belirleme F105H
0.001Q~ 65.535Q (frekans invertort gucu
' ' <=55KkW) Ayarlama 1061
F1-06 | Stator direnci R1 0.0001 ~ 6.5535 (frekans pa(ra?g;ietr
invertord gict >55kW)
0.001Q~ 65.535Q (frekans invertdr glici
. . <=55kW) Ayarlama c1o7h
F1-07 Rotor direnci R2 0.0001 ~ 6.5535 (frekans pa(ra?g;ietr
invertéri gict >55kW)
0.01 mH ~ 655.35 mH (frekans invertori gic
<=55KW) Ayarlama
A Kagak reaktans L1 0.001 ~ 65.535 mH (frekans invertori is orani pa(ra?g;ietr F108H
> 55 kW)
0.1 mH ~ 6553.5 mH (frekans invertori gic Ayarlama
Karsilikh endiktans <=55kW)
F1-09 direnci L2 0,01 mH ~ 655,35 mH (frekans invertor pa(re?gr]ietr F109H
glcl >55kw)
0.01A ~ F1 - 03 ( frekans invertori gucl
L <=55kW) Ayarlama
F1-10 |Yiksuz akim 10 0.1A ~ F1 - 03 (frekans pa(re?g;ietr F10AH

invertord gict >55kW)
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Fonksiyon kodu P - Fabrika Haberlegsme
Isim Ayar araligi ayan [—
0: islem yok_ ) )
F1-29 Parametre kendi kendine ayarlama | 1: basit statik kendi kendine ayarlama 0 F11DH
2: rotasyonel kendi kendine ayarlama
3. gelismis statik kendi kendine ayarlama
F2 birinci motor vektér kontrol parametreleri grubu
F2-00 ASR_P1 1~100 30 F200H
F2-01 ASR_I1 0.01s~10.00s 0.50s F201H
F202 | hoR Linkazang anahtarlama 0.00~F2-05 5.00Hz F202H
F2-03 ASR_P2 1~100 20 F203H
F2-04 ASR_I2 0.01s~10.00s 1.00s F204H
F205 | fop2ninkazang anahtarlama | £) 5 _ maksimum frekans 10.00Hz F205H
F2.06 | oktor kontrollt kayma 509% - 200% 100% F206H
F2-07 | iz donglsu filtreleme 0.000~1.000s 0.050s F207H
0: fonksiyon kodu F2 - 10 ayari
1Al
2: AlI2
Hiz kontrol modu altinda tork 3 Al3
F2-09 Ust sinir kaynagi 4: X5 sinyali 0 F209H
5: mevcut haberlesme
6: MIN(AIL,AI2)
7: MAX(AI1,AI2)
1-7 seceneginin tam 6lgedi F2 - 10'a karsilik gelir
Hiz kontrol modu altinda tork
F2-10 Ustsininnin sayisal ayari 0.0% - 200.0% 150.0% F20AH
E2.18 Vektér modunda zayif manyetik 0: etkin degil 0 F212H
i mod secimi 1: sadece yavaslama etkin
2. sabit hiz ve yavaglama etkinlestirme
Asirt modilasyon 0: etkin degil
F2-19 etkinlestirme segimi oL g 0 F213H
1: etkinlestir
F2-20 | Asin moddlasyon 100: 110% 100 F214H
katsayisi
F2.21 Zayif manyetik moment katsayisi 50 200% 100 F215H
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FO:‘('ZEZO” isim Ayar araligi Faat;’r;I:Ia\ ll(-loadbuerle§me
F3 grubu V/F kontrol parametreleri
0: duz cizgi V/IF
1: ¢cok segmentli V/F (F3 - 03 ~ F3 - 08)
2: kare VIF
3:1.2 Us alma V/IF
F3-00 | V/F egriayar & 14 b alma viE 0 F300H
8:1.8 Us alma V/F
9: rezervasyonlar
10: VF tam ayirma modu
11: VF yari ayirma modu
0,0: (otomatik tork artisi) %0,1~ Model
F3-01 |Tork artisi >y s1) 700, belirleme F301H
%30,0
Tork artirma kesme :
F3-02 frekansi 0.00Hz ~ maksimum frekans 50.00Hz F302H
F3-03 | V/F frekans noktasi FO | 0.00Hz~F3-05 0.00Hz F303H
F3-04 V/F gerilim noktasi VO 0.0%~100.0% 0.0% F304H
F3-05 | V/F frekans noktasi F1 F3-03~F3-07 0.00Hz F305H
F3-06 V/F gerilim noktasi V1 0.0%~100.0% 0.0% F306H
F3-07 | V/F frekans noktasi F2 | F3 - 05 ~ motorun nominal frekansi ( F1 - 04) 0.00Hz F307H
F3-08 V/F gerilim noktasi V2 0.0%~100.0% 0.0% F308H
V/F kayma telafisi -
F3-09 |\ 5zanc) 0.0%~200.0% 0.0% F309H
F3-10 | V/F asiri uyarma kazanci | 0~200 64 F30AH
Model
V/F salinim .
F3-11 engelleme kazanci 0~100 belirleme F30BH
Salinim engelleme -
F3-12 kazanc modu 0~4 3 F30CH
0: sayisal ayar (F3 - 14) 1:
All
2: AI2
3: A3
) V/F ayirma igin voltaj 4: PULSE sinyal ayari ( X5 )
SIS segimi 5: goklu segment talimati . F30DH
6: basit PLC
7: PID
8: haberlesme mevcut not: 100.0 %
karsilik gelen motor nominal gerilimi
V/F ayrilmis gerilim _ . I
F3-14 numaras kelime ayari 0V ~ motorun nominal gerilimi ov F30EH
V/F ayirma gerilimi 0.0s~1000.0s . I
F3-15 Not: Ov'nin motorun nominal gerilimine 0.0s F30FH

hizlanma suresi

donulstiglu zamani gosterir
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Fonksiyon it < Fabrika | Haberlesme
Kodu Isim Ayar araligi ayan | kodu
I 0.0s~1000.0s
F3-16 V;saagnr?: gi?rrggl Not: Ov'nin motorun nominal gerilimine 0.0s F310H
yavas donulstigl zamani gosterir
0: frekans / gerilim bagimsiz olarak 0'a
F3-17 V/F ayirma kapatma dusuralar 0 F311H

secenegi

1: gerilim 0'a dustikten sonra frekans tekrar
azalir
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Fonksiyon
kodu

isim

Ayar arahgi

Fabrika
ayari

Haberlesme
kodu

F4 grup cikisg terminalleri

F4-00

FM terminal ¢ikis modu
secimi

0: sinyal gikisI
. anahtar ¢ikisi

—_—

F400H

F4-01

FM anahtari ¢ikis glcu
secimi

F4-02

Kontrol paneli rélesi
1'in fonksiyon segimi
(T/A-T/B-TIC)

F4-03

Kontrol paneli rolesi
2'nin fonksiyon
secimi (T/A-T/B-T/C)

F4-04

DO1 ¢ikis fonksiyonu
secimi

: ¢ikis yok

: frekans invertoru galigiyor

: hata ¢ikisi (serbest kapatma igin hata)
: frekans seviyesi algilama FD t1 ¢ikigi
: frekans geligi

: sifir hizda galisma (kapatma sirasinda
cikig yok)

6: motor asiri yuk 6n alarmi

7: frekans invert6ri asiri yuk 6n alarmi 8:
ulasmak icin sayim degerini ayarlayin

9: belirtilen sayim degeri gelir

10: uzunluk gelir

11: PLC dénglsu tamamlandi

12: birikmis ¢alisma suresi varig 13:
frekans siniri

14: tork siniri

15: operasyonel hazirlik

16: AI1>Al2

17: Gst sinir frekansina ulasildi

18: alt limit frekansina ulasildi (galisma ile
ilgili)

19: disuk voltaj durumu gikigl

20: haberlesme ayarlari

21: konumlandirma tamamlandi (rezerv)
22: konumlandirma yaklasimi ( rezerv)
23: 2'de sifir hiz galismasi (kapatma
sirasinda gikis)

24: kimulatif giic agma stresi gelir

25: frekans seviyesi algilama FD T2 gikigi
26: frekans 1 ¢ikisa ulasir

27: frekans 2 ¢ikisa ulasir

28: akim 1 c¢ikisa ulasir

29: akim 2 ¢ikisa ulagiyor

30: dizenli olarak cikisa

variyor 31: Al1 girisi asimi

32: disen yuk

33: ters islem

34: sifir akim durumu

35: modul sicakligina ulasildi

36: ¢ikis akimi limiti ast

AR WNEFO

37: alt limit frekansina ulasildi (kapatma da ¢ikti)

38: alarm c¢ikisi (tim arizalar)

39: motor asiri sicaklik 6n alarmi
40: galisma suiresi geldi

41: ariza gikisi (serbest kapatma ve
disUk voltaj igin ariza gikisi vermez)

42: A1 alt limit ¢cikisindan daha disuk, alt limit

F4-37

43: A1 Gst limit ¢cikisi Gzerinde, st limit F4 - 38
44: AI2 alt limit ¢cikisindan daha disuk, alt limit

F4 - 37

45: Al2 st limit ¢ikisi Gzerinde, Ust limit F4 - 38

F401H

F402H

F404H
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Fonksiyon it < Fabrika | Haberlesme
Kodu Isim Ayar araligi ayan | kodu
. 0: calisma frekansi
Fa-06 | M puls cikis fonksiyonu | 4. trekans: ayarla 0 F406H
secimi 2: Cikis akimi
3: ¢ikis torku (torkun mutlak degeri)
4: ¢ikig guci
AO1 cikis fonksi 5: Cikis gerilimi
F4-07 1 GIKI$ TONKSIyonu 6: PULSE girisi (100.0kHz'e karsilk F407H
0 segimi gelen %100,0) 0 °
7: All
8: Al2
9: AI3
10: uzunluk
11: deg@erleri hatirlama
12: iletisim ayarlari
) AO2 ¢ikis fonksiyonu 13: motor hizi
F4-08 secimi 14: ¢ikis akimi (100.0 % karsilik gelen 1 F408H
1000.0A) 15: ¢ikis gerilimi (100.0 % karsilik
1000.0V) 16: cikis torku (gergek tork degeri)
Fa-09 |FMpulscikis 0.01kHz~100.00kHz 50.00kHz |  F409H
maksimum frekansi ) ) '
Fa.10 |AO1sifirofsetkatsayist | ;44 g96~+100.00 0.0% F40AH
F4-11 |AO1 kazang -10.00~+10.00 1.00 F40BH
Fa-12 |AO2sifirofsetkatsayist | 344 g96~+100.0% 0.0% F40CH
F4-13 | AO2 kazanimi -10.00~+10.00 1.00 FA0DH
FM anahtar c¢ikisinin -
F4-17 gecikme siresi 0.0s~3600.0s 0.0s FA11H
F4-18 Role 1 ¢ikis gecikme 0.0s~3600.0s 0.0s F412H
suresi
F4-19 Role 2 ¢ikis gecikme 0.0s~3600.0s 0.0s F413H
suresi
F4-20 DO1 cikis gecikme silresi 0.0s~3600.0s 0.0s FO14H
F4-21 DO2 c¢ikis gecikme silresi| 0.0s~3600.0s 0.0s FO15H
0: pozitif bit
1. ters bit
. bitleri: FM
Fa.2 DO cikis terminali aktit | 1 i’ 1 1 00000 F416H
durum secimi 100 bit: réle 2
1000 bit: DO1
10,000 bit: DO2
F4-24 I(:Frelel_alr;s algilama degeri 0.00Hz ~ maksimum frekans 50.00Hz F418H
F4.p5 |Frekans algilama 0.0 ~ 100.0 % (FDT1 seviyesi) 5.0% F419H

gecikme degeri (FDT1)
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Fonksiyon isim Ayar araligi Fabrika | Haberl
kodu ayar1 |esme
kodu
F4-26 I(:Ir:e[l;'%lgs) algilama degeri 0.00Hz ~ maksimum frekans 50.00Hz F41AH
Frekans algilama N -
F4-27 gecikme degeri ( FDT2 ) 0.0 ~ 100.0 % (FDT2 seviyesi) 5.0% F41BH
Frekans algilama N .
F4-28 genisligine ulagir 0.0 ~ 100.0 % (maksimum frekans) 0.0% F41CH
Rastgele varis frekansi _ :
F4-29 kontrol degeri 1 0.00Hz ~ maksimum frekans 50.00Hz F41DH
Rastgele varis frekansi
F4-30 geniglik 1'i algilar 0.0 ~ 100.0 % (maksimum frekans) 0.0% FA1EH
Rastgele varis frekansi _ ;
F4-31 kontrol degeri 2 0.00Hz ~ maksimum frekans 50.00Hz FA1FH
Rastgele varis frekansi
F4-32 | geniglik 2'yi algilar 0.0 ~ 100.0 % (maksimum frekans) 0.0% F420H
F4-33 Elgéfr'noa'arak akim 1'e 150 9% ~ 300,0 % (motorun nominal akim) 100.0% F421H
) Akim 1'in genisligine _ ;
F4-34 keyfi olarak ulagilir 0,0 % ~ 300,0 % (motorun nominal akimi) 0.0% F422H
F4-35 Eleaéfr'n‘garak akim 2'ye 4.0 9% ~ 300,0 % (motorun nominal akimi) 100.0% | F423H
) Akim 2'nin genisligi o/ o .
F4-36 keyfi olarak ulasilir 0,0 % ~ 300,0 % (motorun nominal akimi) 0.0% F424H
Al1 giris gerilimi koruma
F4-37 | degeri alt siniri 0.00V ~ F4-38 3.10V F425H
_ Al1 girig gerilimi - o
F4-38 koruma degeri Gt siniri F4-37~10.00V °C 6.80V F426H
Modul sicakligina o 0100 0
F4-39 ulasiidi 0°C~100°C 75°C F427H
Sifir akim algilama 0.0% ~ 300.0%
Sl seviyesi 100.0 % karsilik gelen motor nominal akimi 5.0% F428H
Sifir akim algilama -
F4-41 gecikme siresi 0.01s~600.00s 0.10s F429H
_ Cikis akimi agim 0.0 (tespit yok) 0
SR degeri 0.1 % ~ %300,0 (motorun nominal akimi) 200.0% F42AH
_ Cikis akimi tagsma -
F4-43 algilama gecikme 0.00s~600.00s 0.00s F42BH
suresi
F5 grup giris terminalleri
o . 0: iglev yok
F5-00 | X1giris terminali 1: ileri calistir FWD veya calistir komutu 1 F500H
fonksiyon secimi : .
2: ters galisma REV veya ters ¢alisma yon(
(not: 1 ve 2 olarak ayarlandiginda, F5 - 11 ile
birlikte kullaniimalidir. ayrintilar igin lltfen islev
kodu parametrelerinin agiklamasina bakin)
X2 giris terminali 3: Ug telli calisma kontroll
F5-01 gris 4: ileri JOG (FJOG 2 F501H

fonksiyon secgimi

5: ters JOG (RJOG)
6: terminal YUKARI
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Fonksiyon
kodu

isim

Ayar arahgi

Fabrika
ayari

Haberlesme
kodu

F5-02

X3 giris terminali
fonksiyon segimi

F5-03

X4 giris terminali
fonksiyon segimi

F5-04

X5 giris terminali
fonksiyon segimi

F5-05

X6 giris terminali
fonksiyon secimi

F5-06

X7 giris terminali
fonksiyon secimi

7: terminal ASAGI

8: serbest frenleme

9: hata sifirlama (RESET)

10: operasyonun askiya alinmasi

11: harici ariza normalde agik giris

12: ¢cok segmentli komut terminali 1

13: cok segmentli komut terminali 2

14: ¢cok segmentli komut terminali 3

15: cok segmentli komut terminali 4

16: hizlanma ve yavaslama zamani segim
terminali 1

17: hizlanma ve yavaslama zamani segim
terminali 2

18: frekans kaynagi anahtarlama

19: YUKARI / ASAGI ayari temizlendi (terminal

klavyesi)

20: kontrol komutu anahtarlama terminali 1
21: hizlanma ve yavaglama yasag|
22: PID duraklamasi

23: PLC durum sifirlama

24: frekans salinimi askiya alindi
25: sayag girigi

26: sayac sifirlama

27: uzunluk sayim girigi

28: uzunluk sifirlama

29: tork kontroll yasak

30: PULSE frekans girisi (sadece X5 igin gegerli)

31: rezervasyonlar

32: dogru akim freni hemen

33: harici ariza normalde kapali girig

34: frekans modifikasyonu etkin

35: PID eyleminin yonu tersine gevrilir

36: harici frenleme terminali 1

37: kontrol komutu anahtarlama terminali 2
38: PID integral askiya alindi

39: X frekans kaynagi 6nceden

ayarlanmis frekansa gecger

40: frekans kaynagi Y ve 6n ayarli frekans
anahtari

41: motor se¢im terminali 1

42: rezervasyonlar

43: PID parametre degistirme

44: kullanici tanimli ariza 1

45: kullanici tanimlh ariza 2

46: hiz kontroll / tork kontroli anahtarlamasi
47: Acil durdurma digmesi

48: Harici frenleme terminali 2

49: yavaglama DC freni

50: bu calisma sduresi silinir

51: 2 - telli / 3 - telli anahtar

52: Ters gevirme yasagi

53: sifir hiz fonksiyonu

54: Frekans kaynagi anahtarlama 2

55: frekans kaynagi ¢ok segmentli hiza geger

F502H

12

F503H

13

F504H

14

F505H

F506H

F5-10

X terminal filtreleme
suresi

0.000s~1.000s

0.010s

F50AH

F5-11

Terminal komut modu

0: 2 -tel tipi 1
1: 2 - tel tipi 2
2: 3 - tel tipi 1
3: 3 - tel tipi 2

F50BH

F5-12

Terminal YUKARI /
ASAGI degisim orani

0.001Hz/s~65.535Hz/s

1.00Hz/s

F50CH
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Fonksiyon i o Fabrika | Haberlegsme
Kodu Isim Ayar araligi varil Kol
F5-13 PULSE minimum giris 0.00kHz~F5-15 0.00kHz F50DH

PULSE minimum giris -
F5-14 yazisma ayari -100.0%~100.0% 0.0% F50EH
F5-15 PULSE maksimum giris | F5-13~100.00kHz 50.00kHz F50FH
PULSE maksimum
F5-16 giris ayar -100.0%~100.0% 100.0% F510H
F5-17 PULSE filtreleme siresi | 0.00s~10.00s 0.10s F511H
F5-18 X1 gecikme siiresi 0.0s~3600.0s 0.0s F512H
F5-19 X2 gecikme siiresi 0.0s~3600.0s 0.0s F513H
F5-20 X3 gecikme siiresi 0.0s~3600.0s 0.0s F514H
0: aktif yuksek
1: dUsuk seviye gecerli bitler: X1
10 bit: X2
F5-21 | Xterminali gegerlibit1 |10 bit: X3 00000 F515H
1000 bit: X4
10,000 bit: X5
0: aktif yiiksek
o . 1: dusik seviye
F5-22 Z)(_tte;rmlnall gegerli gecerli bitler: X6 00000 F516H
: 10 bit: X7
F5-24 | Al egrisi 1 minimum giris | 0.00V ~F5-26 0.00v F518H
) Al egrisi 1 minimum girig | _ -
F5-25 karsilik gelen ayarlar 100.0%~+100.0% 0.0% F519H
Al egrisi 1 -
F5-26 maksimum giris F5-24~+10,00V 10.00Vv F51AH
Al egrisi 1
F5-27 maksimum girise -100.0%~+100.0% 100.0% F51BH
karsilik gelen ayar
F5-28 Al1 filtreleme siresi 0.00s~10.00s 0.10s F51CH
F5-29 | Al egrisi 2 minimum giris | 0.00V~F5-31 0.00v F51DH
Al egrisi 2 minimum giris -
F5-30 karsilik gelen ayarlari -100.0%~+100.0% 0.0% F51EH
Fs-31 | Al egrisi2 F5-29~+10,00V 10.00V |  F51FH
maksimum giris ’ '
Al egrisi 2
F5-32 maksimum giris -100.0%~+100.0% 100.0% F520H
karsilik gelen ayari
F5-33 Al2 filtreleme siresi 0.00s~10.00s 0.10s F521H
F5-34 | Al egrisi 3 minimum giris |-10.00V ~ F5-36 -10.00V F522H
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Fonksiyon ici - Fabrika | Haberlegsme
Kodu Isim Ayar araligi varil Kol
Al egrisi 3 minimum _
F5-35 girise karsilik gelen -100.0%~+100.0% -100.0% F523H
ayarlar
Al egrisi 3 -
F5-36 maksimum girig F5-34~+10,00V 10.00V F524H
Al egrisi 3
F5-37 maksimum girise -100.0%~+100.0% 100.0% F525H
karsilik gelen ayar
F5-38 | Al3 filtreleme siresi 0.00s~10.00s 0.10s F526H
Bitler: Al1 egri segimi
1: egri 1 (2 nokta, bkz. F5 - 24 ~ F5 - 28)
2: egri 2 (2 nokta, bkz. F5 - 29 ~ F5 - 33)
s - 3: egri 3 (2 nokta, bkz. F5 - 34 ~ F5 - 38)
F5:39 | Al egri segimi 4: egri 4 (4 nokta, bkz. F5 - 41 ~ F5 - 48) 521 F527H
5: egri 5 (4 nokta, bkz. F5-49~F5-56)
10 bit: Al2 egri sec¢imi, yukaridaki ile ayni
100 bit: AI3 egri secimi, yukaridaki ile ayni
Bitler: Al1 minimum giris ayarindan daha duguk
secim A
Al minimum giris ayar: ({E(;)%rglhk gelen minimum giris ayari
Feal Zﬁgmlﬂgen daha 10 bit: Al2 minimum giris ayari se¢iminden 0 F528H
s daha dusik, yukaridaki ile ayni
100 bit: Al3 minimum giris ayari se¢iminden
daha dusuk, yukaridaki ile ayni
F5-41 | Al egrisi 4 minimum giris |-10.00V ~ F5-43 0.00v F529H
_ Al egrisi 4 minimum - o
F5-42 girise Kkarsilik gelen -100.0%~+100.0% 0.0% F52AH
ayarlar
Al egrisi 4 bukulme -
Al egrisi 4 bukidlme
F5-44 noktasi 1 giris karsilik -100.0%~+100.0% 30.0% F52CH
gelen ayarlar
Al egrisi 4 bukilme -
F5-45 noktas! 2 girisi F5-43~F5-47 6.00V F52DH
Al egrisi 4 bukidlme
F5-46 noktasi 2 girise karsilik | -100.0%~+100.0% 60.0% F52EH
gelen ayarlar
Al egrisi 4
F5-47 maksimum giris F5-45~+10,00V 10.00V F52FH
Al egrisi 4
F5-48 maksimum girise -100.0%~+100.0% 100.0% F530H
karsilik gelen ayar
F5-49 | Al egrisi 5 minimum giris |-10.00V ~ F5-51 -10.00V F531H
Al egrisi 5 minimum -
F5-50 girise karsilik gelen -100.0%~+100.0% -100.0% F532H
ayarlar
Al egrisi 5 buktlme -
Al egrisi 5 bukilme
F5-52 noktasi 1 giris karsilik -100.0%~+100.0% -30.0% F534H
gelen ayarlar
Al egrisi 5 bukilme -
F5-53 noktasi 2 girisi F5-51~F5-55 3.00v F535H
Al egrisi 5 bukilme
F5-54 noktasi 2 girisine -100.0%~+100.0% 30.0% F536H

karsilik gelen ayarlar
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Fonksiyon Isim Ayar araligi Fabrika Haberlesme
kodu ayari kodu
F5-55 ';'rgg”Si 5 maksimum F5-53~+10,00V 10.00V F537H
Al egrisi 5 maksimum
F5-56 girise karsilik gelen ayar -100.0%~+100.0% 100.0% F538H
F5-65 Al1 atlama noktasini -100.0%~100.0% 0.0% F541H
ayarlar
F5-66 Al1 atlama genligini 0.0%~100.0% 0.5% F542H
ayarlar
F5-67 Al2 atlama noktasini -100.0%~100.0% 0.0% F543H
ayarlar
F5-68 Al2 atlama genligini 0.0%~100.0% 0.5% F544H
ayarlar
F5-69 Al3 atlama noktasini -100.0%~100.0% 0.0% F545H
ayarlar
F5-70 Al3 atlama genligini 0.0%~100.0% 0.5% F546H
ayarlar
F5-71 Ayriimis Ayriimis -- --
F5-72 Ayriimis Ayriimis -- --
F6 grup baslatma-durdurma kontrolu
0: dogrudan baglatma
F6-00 Baslangigc modu 1: hiz izleme yeniden baglatma 0 F600H
2: uyarma oncesi baslatma - yukar
0: kapatma frekansindan baslatma
F6-01 Hiz izZleme modu 1: sifir hizdan baglatma 0 F601H
2: maksimum frekanstan baslayarak
F6-02 Hiz izleme hizi 1~100 20 F602H
F6-03 Baslangig frekansi 0.00Hz~10.00Hz 0.00Hz F603H
F6-04 Frekans tutma siiresini baslat 0.0s~100.0s 0.0s F604H
DC fren akimini baglat /
F6'05 Uyarma 6nceSi ak|m 0%~100% 0% F605H
Dc fren baslatma siiresi / 6n
F6-06 uyarma siresi 0.0s~100.0s0. Os F606H
DC fren baslatma .
F6-07 frekansini durdurun 0.00Hz ~ maksimum frekans 0.00Hz F607H
Bekleme siiresi
F6-08 kapatma, DC frenleme, vb. 0.0s~100.0s 0.0s F608H
F6-09 DC fren akimini durdurun 0% - 100% 0% F609H
F6-10 DC frenleme stresini 0.0s~100.0s 0.0s FG60AH
durdurun
F6-11 Fren kullanim orani 0%~100% 100% F60BH
F6-13 JOG frekansi 0.00Hz ~ maksimum frekans 2.00Hz F60DH
F6-14 JOG hizlanma stresi 0.0s~6500.0s 20.0s F60EH
F6-15 JOG yavaglama suresi 0.0s~6500.0s 20.0s F60FH
Terminal JOG alir 0: gegersiz
F6-16 - . 0 F610H
oncelik 1: gegerli
Model
F6-17 Hizlanma stiresi 2 0.0s~6500.0s belirleme F611H
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Fonksiyon i = Fabrika Haberlesme
Isim Ayar arahgi ayan [—
kodu
Moc_iel
F6-18 Yavaglama siiresi 2 0s~6500.0s belirleme F612H
I\/_Iodel
F6-19 Hizlanma siiresi 3 0s~6500.0s belirleme F613H
Model
F6-20 Yavaslama siiresi 3 0s~6500.0s belirleme F614H
Model
F6-21 Hizlanma siiresi 4 0s~6500.0s belirleme F615H
Model
F6-22 Yavasglama siresi 4 0s~6500.0s belirleme F616H
Hizlanma ve 0: dogrusal hizlanma ve yavasglama 1: S edrisi
F6-23 yavaslama modu hizlanma ve yavaglama 0 F617H
F6-24 S egrisinin baslangicindaki 0.0%~ (100.0%-F6-25) 30.0% F618H
zaman orani
F6-25 Bitisteki zaman orani 0.0%~ (100.0%-F6-24) 30.0% F619H
S egrisinin
Hizlanma sdresi 1 ve hizlanma
F6-26 siiresi 2 anahtarlama frekansi 0.00Hz ~ maksimum frekans 0.00Hz F61AH
noktasi
Yavaglama suresi 1 ve )
F6-27 yavaslama siiresi 2 0.00Hz ~ maksimum frekans 0.00Hz F61BH
anahtarlama frekansi noktasi
F7 grup tork kontrol parametreleri
F7-00 SHézi{ntiork kontrolti mod 0: Hiz kontrolii 0 F700H
¢ 1: tork kontroli
0: numara ayar1 1 (F7 - 03)
1. All
Tork kontrol modu altinda 2 Al2
F7-01 tork ayari ve kaynak 3:AI3 0 F701H
segimi 4: PULSE sinyali
5: mevcut haberlesme
6: MIN (Al1,Al2)
7: MAKS (AI1,Al2)
(F7 - 03 dijital ayarina karsilik gelen 1 - 7 segeneginin
tam olgegi)
F7-02 Kguk tork durdurucu -50.0% ~ 50.0% 0.0% F702H
Tork numarasi kelimesi tork
F7-03 kontrol modu ayari -200.0% ~ 200.0% 150.0% F703H
Tork kontrol h - E7- :
E7-04 k:)r/nagln rol hiz siniri 0: F7- 05 ve F7- 06 tarafindan ayarlanir 0 F704H
1: FO- 03 frekans kaynagi tarafindan ayarlanir.
F7-05 Tork kontrold ileri hiz sinir 0.00Hz ~ maksimum frekans 50.00Hz F705H
F7-06 Tork kontroli geri hiz sinin 0.00Hz ~ maksimum frekans 50.00Hz F706H
F7-07 Tork ylkselme filtreleme suresi | 0.00s~650.00s 0.00s F707H
F7-08 Tork diislist filtreleme siresi 0.00s~650.00s 0.00s F708H
Tork kontrol frekansi
F7-09 yiikselme siresi 0.00s~6500.0s 20.0s F709H
F7-10 Tork kontrol frekansi 0.00s~6500.0s 20.0s F70AH
digme siresi
F7-11 Surtinme dengeleme katSaylSl 0.0~100.0% 0.0% F70BH
Sdrtinme dengeleme
F7-10 0.00s~100.0s 3.0s F70CH

siresi
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Fonksiyon it < Fabrika | Haberlesme
Kodu Isim Ayar araligi varil Kol
F8 grup yardimci fonksiyonlar
i Kimualatif gtic agcma -
F8-00 stresini ayarlayin Oh~65000h Oh F800H
Fg.o1 | KUmulatif calisma Oh~65000h Oh F801H
suresini ayarlayin
Zamanlama fonksiyonu | o: gecersiz
F8-04 | secimi 1: gegerli 0 F804H
0: F8 - 06 ayarlari
1: All
F8-05 Zamanlama ¢alisma 2 AI2 0 F805H
surest secimi 3: AI3 analog girig araligi F8 - 06'ya karsilik gelir
F8-06 Zamanlama ¢alisma 0.0Min~6500.0Min 0.0 F806H
suresi Dakika
Bu calisma varig :
F8-07 ; 0.0~6500.0 dakika 0.0 F807H
saatinde ayarlanir Dakika
F8-08 Atlama frekansi 1 0.00Hz ~ maksimum frekans 0.00Hz F808H
F8-09 Atlama frekansi 2 0.00Hz ~ maksimum frekans 0.00Hz F809H
F8-10 Atlama frekansi 3 0.00Hz ~ maksimum frekans 0.00Hz F80AH
F8-11 |Atlama frekansi 4 0.00Hz ~ maksimum frekans 0.00Hz F80BH
F8-12 'S‘gﬁﬁg? frekansinin 0.00Hz ~ maksimum frekans 0.01Hz | F80CH
Atlama frekansinin
_ hizlanma ve yavaglama |O: gegersiz
SIS sirasinda gegerli olup 1: gegerli 0 F80DH
olmadigi
F8-14 Uyku modundan ¢ikarma| ( F8 - 16 ) - maksimum frekans ( FO - 16) 0.00Hz F8OEH
frekansi
F8-15 Uyku ve gecikme 0.0s~6500.0s 0.0s F80FH
suresi
F8-16 Uyku frekansi 0.00Hz ~ uyku modundan g¢ikarma frekansi (F8 | 0.00Hz F810H
-14)
F8-17 Uyku gecikme siresi 0.0s~6500.0s 0.0s F811H
Fg-1g | Ckis guchdizeltme g 5594 - 200,00 100.0% | F812H
faktor ) ) '
Ani durdurma 0: gecersiz
F8-19 islemi 1: yavaglama 0 F813H
2: yavaslayin ve kapatin
Ani durdurma islemi,
F8-20 voltaj kesme kararini 80.0%~100.0% 90.0% F814H
askiya alir
Anlik elektrik kesintisi
F8-21 halinde voltaj 0.00s~100.00s 0.50s F815H
yuksekligini

degerlendirme siresi
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Fonksiyon isim Ayar araligi Fabrika Haberlesme
kodu ayari kodu
Ani gug kesintisi islemi
F8-22 KAPALI voltaji degerlendirir | 60.0 ~ 100.0 % (standart bara gerilimi) 80.0% F816H
F8-23 Sar(l;ag frekans ayar 0: merkgz frekansa gore ) 0 F817H
modu 1: maksimum frekansa gore
F8-24 Salinim genligi 0.0% ~ 100.0% 0.0% F818H
Fg25 | An atlama frekansinin 0.0% ~ 50.0% 0.0% F819H
genligi
F8-26 Frekans salinim periyodu 0.1s~3000.0s 10.0s F81AH
Sarkag frekansinin tGggen
F8-27 dalgasinin yikselme siresi | 0.1% ~ 100.0% 50.0% F81BH
F8-28 Uzunluk ayarla Om~65535m 1000m F81CH
F8-29 Gercek uzunluk Om~65535m Om F81DH
F8-30 gﬂae"e basina sinyal 0.1~6553.5 100.0 FS1EH
VIE]]

F8-31 Sayim degerini ayarlayin 1~65535 1000 F81FH
F8-32 Sayim degerini belirtin 1~65535 1000 F820H
F9 grup ariza ve glvenlik

Motor agir yuk 0: yasak

F9-00 1 F900H
korumasi 1: izin verildi

F9-01 | Motorasin ylk koruma 0.20~10.00 1.00 FO01H
kazanci

Fg:020 | Motor agin yuk 50% ~ 100% 80% F902H
erken uyari
katsayisi

F9-03 asiri gerilim durma 0~100 30 F903H
kazanci

Fo-04 | asin gerilim 200.0V ~ 2000.0V 760.0V F904H
durma gerilimi

F9-05 | Asin - kayip orani 0~100 20 FOO5H
kazanci

F9-06 | Asin akim korumasi 100% ~ 200% 150% F906H
Gug agma ve . .

F9-07 topraklama arasinda 0: gegersiz 1 F907H
kisa devre korumasi 1: gecerli
secimi

F9-08 Duguk yoltaj hatasi 0: otomat?k sifirlama 0 F908H
otomatik olarak 1: otomatik olarak sifilanmaz
sifirlaniyor mu?
Otomatik ariza

F9-09 sifirlama sayisi 0~20 0 F909H
Otomatik ariza sifilama

F9-10 siiresi boyunca Ariza DO 0: eylem yok 0 FOOAH
eylem secimi 1: eylem
Otomatik ariza sifilama

F9-11 arasindaki siire 0.1s~100.0s 1.0s F90BH

. . Bitler: giris faz kaybi koruma segimi 10 bit:

F9-12 Giris fazi eksik \ kontaktor iceri cekme koruma secimi 0: yasak 11 F90CH
kontaktor emis 1: izin verildi
korumasi segimi :

F9-13 Cikig fazi - eksik koruma 0: ygsak - 1 F90DH
secimi 1: izin verildi
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Fonksiyon
kodu

isim

Ayar arahgi

Fabrika
ayari

Haberlesme kod

F9-14

Ariza giivenlik segenegi 1

Bitler: motor asir1 yuki (OL2)
0: serbest frenleme

1: kapatma yontemine goére kapatma
2. Caligmaya devam edin

10 bit: giris fazi eksik (IPL) 100 bit: ¢ikis fazi eksik (OPL)
1000 bit: harici hata (ETF)

10.000 bit: haberlesme anormalligi (COF)

00000

FOOEH

F9-15

Ariza giivenlik segenegi 2

Bitler:

0: serbest frenleme

10 bit: fonksiyon kodunun anormal okunmasi ve yazilmasi
(E2F)

0: serbest frenleme

1: kapatma yontemine gére kapatma

100 bit: ayrniimistir

10.000 bit: galisma zamani varis (rtAF)

00000

FOOFH

F9-16

Ariza glivenlik segenegi 3

Bitler: kullanici tanimli aniza 1 ( UEF1)

0: serbest frenleme

1: kapatma yontemine gére kapatma

2: galigmaya devam etme

10 bit: kullanici tanimh hata 2 ( UEF2)

0: serbest frenleme

1: kapatma yontemine goére kapatma

2: galigmaya devam etme

100 bit: gli¢ agik kalma siiresi (UTF)

0: serbest frenleme

1: kapatma ydntemine gére kapanir

2: calismaya devam etme

1000 bit: KAPALI yiik (LIF)

0: serbest frenleme

1: yavaglayin ve durun

2: Dogrudan galismaya devam etmek igin motorun
nominal frekansinin %7'sine atlayin ve yiik KAPALI
olmadiginda otomatik olarak geri dontin
10.000 bit: PID geri besleme kaybi (PIDF)
calistinlirken

0: serbest frenleme

1: kapatma ydntemine goére kapatma

2: galismaya devam etme

00000

F910H

F9-17

Ariza glvenlik segenegi 4

Bitler: asiri hiz sapmasi ( DEU ) O: serbest
frenleme

1: kapatma yontemine gore kapatma

2: calismaya devam etme

10 bit: motor asir hizi ( OSF )

100 bit: ilk konum hatasi ( poF )

00000

FO11H

F9-21

Ariza durumunda galisma
frekansi segimine devam
edin

: mevcut ¢calisma frekansinda galistirma
: ayarlanan frekansta galistirma

: Ust sinir frekansinda galistirma
: agsagidaki sinirli frekans galismasi
: anormal bekleme frekansinda galistirma

A W NRFRO

FO15H

F9-22

Anormal bekleme
frekansi

0.0 %~100.0 % (100.0 % maksimum FO - 16
frekansina karsilik gelir)

100.0%

FO916H

F9-23

Motor sensoru tipi

0: yok
1: PT100
2: PT1000

FO17H

F9-24

Motor asiri Isinma esigi

0°C~200°C

110

F918H

F9-25

Motor asiri Isinma uyari
esigi

0°C~200°C

90

FO19H
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Fonksiyon ic: 9 Fabrika | Haberlesme
A Isim Ayar araligi s kodu
_ Kapali - yik koruma 0: gecersiz
F9-26 secenedi 1: gegerli 0 F91AH
F9-27 Yuk atma test seviyesi 0.0~100.0% 10.0% F91BH
F9-28 Kapali yukleme test 0.0~60.0s 1.0s F91CH
suresi
F9-30 ﬁggg:i“z algilama 0,0 ~ %50,0 (maksimum frekans) 20.0% FO1EH
Coe 0.0s: test edilmedi
F9-31 Agiri - hiz testi sUresi 0.1~ 60.0s 1.0s FO1FH
F9-32 G\ggé:i] 1z sapmasi test 0,0 ~ %50,0 (maksimum frekans) 20.0% F920H
Asirl hiz sapmasi 0.0s: test edilmedi
F9-33  linceleme stiresi 0.1~ 60.0s 5.0s F921H
FA grubu PID fonksiyonu
0: FA - 01 ayarlari
1: All
2: AlI2
FA-00 |Mevcut PID kaynagi 3:AI3 , 0 FAOOH
4: PULSE sinyal ayan (X5)
5: Mevcut haberlesme
6: Cok segmentli komut verildi
FA-01 Mevcut PID degeri 0.0% - 100.0% 50.0% FAO1H
0: All
1: AI2
2: AI3
i 3: Al1-Al2
FA-02 PID geri besleme 4: PULSE sinyal ayari (X5) 0 FAO2H
kaynagi 5: Mevcut haberlesme
6: Al1+AI2
7: MAKS (JAlL], |AI2])
8: MIN (JAl1], |AI2])
FA-03 |PID hareket yonii 0- pozitif etki 0 FAO3H
1: reaksiyon
PID mevcut geri -
FA-04 besleme araligi 10~65535 1000 FA04H
FA-05 Oransal kazang Kp 0.0~100.0 20.0 FAO5H
FA-06 Entegrasyon suresi Ti 0.01s~10.00s 2.00s FAO6H
FA-07 Diferansiyel zaman Td 0.000s~10.000s 0.000s FAO7H
FA-08 PID ters evirme kesme 0.00 ~ maksimum frekans 0.00Hz FAO8H
frekansi
FA-09 PID sapma limiti 0.0%~100.0% 0.0% FAO9H
FA-10 PID diferansiyel sinirlama | 0.00%~100.00% 0.10% FAOAH
FA-11 PID mevcut degisim 0.00~650.00s 0.00s FAOBH
siresi
PID geri besleme -
FA-12 filtreleme siresi 0.00~60.00s 0.00s FAOCH
FA-13 PID gikis filtreleme siresi | 0.00~60.00s 0.00s FAODH
FA-15 Oransal kazang Kp 0.0~100.0 20.0 FAOFH
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Fonksiyon i o Fabrika | Haberlegsme
Kodu Isim Ayar araligi varil Kol
FA-16 Entegrasyon siresi Ti 0.01s~10.00s 2.00s FALOH
FA-17 Diferansiyel zaman Td 0.000s~10.000s 0.000s FA11H

0: degistirmeyin
1: X terminali Gzerinden gegis
FA-18 grl][a)hqgggn%e;rf osulu 2. sapmaya gOre otomatik olarak gegis 0 FA12H
¥ 3: calisma frekansina gore otomatik olarak
gecis
Fa-19 |FID parametre 0.0 ~FA-20 20.0% FAL3H
anahtarlama sapmasi ) '
PID parametre ~
FA-20 anahtarlama ofseti 2 FA-19~9%100,0 80.0% FA14H
FA-21 |ilk PID degeri 0.0%~100.0% 0.0% FA15H
FA22 |kPIDdegeritutma 4 4,650 00s 0.00s FAL6H
suresi
Pozitif maksimum iki ¢ikig -
FA-23 sapmasi| 0.00%~100.00% 1.00% FAL17H
ki kez igin maksimum -
FA-24  |iors cikis sapmas| 0.00%~100.00% 1.00% FA18H
Bitler: integral ayirma
0: gegersiz
1: gecerli
FA-25 PID integral 6zelligi 10 bit: ¢ikistan sonra sinir degere 00 FAL9H
entegrasyonu durdurma
0: entegre etmeye devam etme
1: durma noktalari
_ PID geri beslemesi eksik | 0,0: yargilama olmaksizin geri bildirim
FA-26 | iost degeri kaybi %0,1 - %100,0 0.0% FAIAH
PID geri besleme _
FA-27 kayb! algilama 0.0s~20.0s 0.0s FA1BH
suresi
. . 0: hesaplama yapmadan durdurma
S PID kapatma islemi 1: kapatma sirasinda hesaplama 0 FAICH
0: baski altinda uyanmama
FA-29 | Stres uxgndlrma 1 baski altinda uyanma 0 FA1DH
secenegi
Uyandirma basinci -
FA-30 yiizdesi 50%~1000% 80.0% FALlEH
Basing uyandirma -
FA-31 gecikme siiresi 0.0~6000.0s 1.0 FALFH
Hareketsiz basing .
FA-32 yiizdesi 0: 100.0% 100.0% FA20H
Basing uyku -
FA-33 gecikme siresi 0.0~6000.0s 60.0S FA21H
FB grubu ikinci grup motor parametreleri
Model
Asenkron motorun :
FB-01 nominal gicii 0.1kW ~6553.5kW belirleme FBO1H
Model
FB-02 Motorun anma gerilimi 1V ~ 2000V belirleme FBO2H
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Fonksiy = Ayar araligi Fabrika | Haberl
on ayari esme
kodu kodu

0.01A ~ 655.35A (frekans invertor gicl < Model
FB-03 Motorun nominal akimi | 55kW) 0.1A ~ 6553.5A (frekans invertor is belirleme FBO3H
orani > 55kW)
. Model
Motorun nominal _ . .
FB-04 frekansi 0.01Hz ~ maksimum frekans belirleme FBO4H
Model
FB-05 | Motorun nominal hizi 1rpm~65535rpm belirleme FBO5H
0.001~65.535 Model
FB-06 |4SenKIon MOIOMN SIAIOT | (freicans invertsr gilcii < 55kW) 0,0001 ~ belileme | FBOGH
6,5535 ( frekans invertor gici > 55kW)
0.001~65.535 Model
FB-07 3?:25{ ON MOTOrUN rotor | "t ey ans invertdr giicii < 55kW) 0,0001 ~ belirleme FBO7H
6,5535 ( frekans invertor gici > 55kW)
Pl 0.01 mH ~ 655.35 mH( frekans invertor gici Model
FB-0g | ndikslyonmotorkacak | < s5x\) 0,001 mH ~ 65,535 mH ( frekans belileme | FBO8H
invertor guict > 55kW )
Asenkron motorun 0.1 mH ~ 6553.5 mH( frekans invertdr giici Model
FB-09 |karsilikli endiktans < 55kW) 0,01 mH ~ 655,35 mH ( frekans belirleme FBO9H
reaktansi invertor gicl > 55kW )
0.01A~FB- Model
FB-10 Ajfs”ifzroankmtor 03 (frekans cevirici giici < 55kW) 0.1A~FB belirleme FBOAH
y - 03 (frekans invertor glicti > 55kW)
0: islem yok
FB-29 | Ayar segimi 1: asenkron makine statik ayarlama 0 FB1DH
2. tamamen ayarlanmis asenkron makine
Hiz donglsu oransal -
FB-38 || - anci KP1 1~100 30 FB26H
Hiz déngusu integral -
FB-39 kazanci KI1 0.01s~10.0s 0.50s FB27H
FB-40 | Anahtarlama frekansi 1 |0.00~FB-43 5.00Hz FB28H
Hiz déngusu oransal -
FB-41 kazanci KP2 1~100 20 FB29H
Hiz déngusu integral -
FB-42 || o> anci KI2 0.01s~10.00s 1.00s FB2AH
FB-43 | Anahtarlama frekansi 2 | FB-40 ~ maksimum frekans 10.00Hz FB2BH
Vektor kontrollu
FB-44 kayma kazanci 50%~ 200% 100% FB2CH
FB-45 | SvC torkfiltresi 00~31 0.000s | FB2DH

sabiti
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Fonksiy = Ayar araligi Fabrika | Haberl
on ayari esme
kodu kodu

0: FB - 48 ayarlari
1. Al
2: Al2
Hiz kontrol modu altinda | 3: AI3
FB-47 | tork Ust limit kaynagi 4: PULSE sinyali 0 FB2FH
5: mevcut haberlesme
6: MIN (AI1,Al2)
7: FB-48 dijital ayarina karsilik gelen 7: MAX
(Al1, Al2)1-7 segenegdinin tam o6lgegdi
Hiz  kontrol modu
FB-4g | 2unda tor‘;aylg:} 0.0%~200.0% 150.0% FB30H
ayarl
) Uyarma regilasyonu -
FB-51 oransal kazang 0~60000 2000 FB33H
FB-52 H}’gégf‘gg:;acfy"”“ 0~60000 1300 FB34H
FB-53 Ig;‘;ﬁga”' oransal 0~60000 2000 FB35H
FB-54 Ig;‘;ﬁga”' integral 0~60000 1300 FB36H
e Bitler: integral ayirma
Hiz dongusunin ;
FB-55 | JUsSUn 0: gegersiz 0 FB37H
integral 6zelligi 1: gecerli
e 0: PG agik dongli vektér kontroll
FB-61 | Kinci motor kontrol modul voy 1. 5 kapal déngii vektsr 0 FB3DH
kontrolU 2: V/F kontroli
ikinci mot 0: 1. motor ile ayni
h|gglnrr?1(;§r32 1: hizlanma ve yavaslama siiresi 1
FB-62 2: hizlanma ve yavaslama suresi 2 0 FB3EH
yavaglamasi arasinda 3: hizlanma ve yavaslama suresi 3
secim : oo
4: hizlanma ve yavaslama suresi 4
o . Model
Ikinci motor tork artisi 0.0: otomatik tork artigi .
FB-63 belirl FB3FH
960.1~%30.0 elrieme
o . Model
Ikinci motor osilasyon - .
FB-65 engelleme kazanci 0~100 belirleme FB41H
FC grubu ¢oklu segment komutu, basit PLC
FC-00 E(;’n‘ﬁjfgmem“ -100.0%~100.0% 0.0% FCOOH
FC-01 %’n‘ﬁjtegfme”t“ -100.0%~100.0% 0.0% FCO1H
FC-02 %’n‘ﬁjtegme”t“ -100.0%~100.0% 0.0% FCO2H
FC03 | ok segmentl -100.0%~100.0% 0.0% FCO3H
FC-04 %’r‘r‘]jfgme”t“ -100.0%~100.0% 0.0% FCO4H
FC-05 (k;(;’r‘r‘]jfgme”t" -100.0%~100.0% 0.0% FCO5H
FC-06 (k;(;’r‘r‘]jfgme”t" -100.0%~100.0% 0.0% FCO6H
Fc-o7 |0k segmenti -100.0%~100.0% 0.0% FCO7H

komut 7
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Fonksiyon i o Fabrika | Haberlegsme
Kodu Isim Ayar araligi varil Kol
Fc-08 | GOk segment -100.0%~100.0% 0.0% FCO8H

Komut 8
FC-09 | ok segmentl -100.0%~ 100.0% 0.0% FCO9H
_ Cok segmentli i -
FC-10 Komut 10 100.0%~100.0% 0.0% FCOAH
) Cok segmentli -
FC-11 Romut 11 -100.0%~100.0% 0.0% FCOBH
_ Cok segmentli i -
FC-12 Komut 12 100.0%~100.0% 0.0% FCOCH
) Cok segmentli i -
FC-13 komut 13 100.0%~100.0% 0.0% FCODH
Fc-14 | Gok segmentl -100.0%~100.0% 0.0% FCOEH
komut 14
Fc-15 | Gok segment ~100.0%~100.0% 0.0% FCOFH
komut 15
Basit PLC calisma 0: tek islemden sonra dur
FC-16 modu calls 1: tek galisma sonunda nihai degeri korur 0 FC10H
2: dolasimi surdarur
Bitler: gui¢ kesintisi bellek
secenegi
) Basit PLC gli¢ 0: gug kesildiginde bellek yok
FC-17 | esintisi hafiza 1: giic kesildiginde bellek 00 FC11H
secenegi 10 bit: kapatma bellegi icin
0:durdurma belledi secenegi
1: bellegi durdur
Basit PLC bdlimu 0
FC-18 nakliye sresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC12H
Basit PLC bélimd 0 igin
FC-19 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC13H
suresi secimi
Basit PLC bolimu 1
FC-20 nakliye siiresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC14H
Basit PLC bélima 1 igin
FC-21 |hizlanma ve yavaglama |0~3 0 FC15H
suresi secimi
Basit PLC bolim 2
FC-22 nakliye sresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC16H
Basit PLC bélima 2 icin
FC-23 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC17H
suresi secimi
Basit PLC bolimu 3
FC-24 nakliye siiresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC18H
Basit PLC bélima 3 igin
FC-25 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC19H
suresi secimi
Basit PLC bolum 4
FC-26 nakliye siiresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC1AH
Basit PLC boélima 4 icin
FC-27 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC1BH
suresi secimi
Basit PLC bolumi 5
FC-28 nakliye sresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC1CH
basit PLC bélimu 5 icin
FC-29 |hizlanma ve yavaglama |0~3 0 FC1DH

suresi secimi
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Fonksiyon ici - Fabrika | Haberlegsme

Kodu Isim Ayar araligi varil Kol
Basit PLC bolimU 6

FC-30 nakliye siresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC1EH
Basit PLC bolim 6 icin

FC-31 hizlanma ve yavaslama|0~3 0 FC1FH
suresi se¢imi
Basit PLC bolumu 7

FC-32 nakliye stiresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC20H
Basit PLC bolimu 7 igin

FC-33 hizlanma ve yavasglama|0~3 0 FC21H
suresi se¢imi
Basit PLC bolimu 8

FC-34 nakliye siresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC22H
Basit PLC bolimU 8 icin

FC-35 hizlanma ve yavaslama |0~3 0 FC23H
suresi se¢imi
Basit PLC bolimu 9

FC-36 nakliye sresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC24H
Basit PLC boélumi igin

FC-37 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC25H
suresi se¢imi 9
Basit PLC bdlimu 10

FC-38 nakliye siiresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC26H
Basit PLC boélimu icin

FC-39 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC27H
suresi se¢imi 10
Basit PLC bolimu 11

FC-40 nakliye sresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC28H
Basit PLC bolimu igin

FC-41 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC29H
suresi se¢imi 11
Basit PLC bolimu 12

FC-42 nakliye stresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC2AH
Basit PLC bolimu igin

FC-43 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC2BH
suresi se¢imi 12
Basit PLC bdlimi 13

FC-44 nakliye siiresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC2CH
Basit PLC bolimu igin

FC-45 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC2DH
suresi sec¢imi 13
Basit PLC bolumu 14

FC-46 nakliye sresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC2EH
Basit PLC boélumu igin

FC-47 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC2FH
suresi secimi 14
Basit PLC bolimu 15

FC-48 nakliye siiresi 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) FC30H
Basit PLC boélumu igin

FC-49 |hizlanma ve yavaglama|0~3 0 FC31H
suresi secimi 15

FC-50 |Basit PLC galisma 0 ﬁ((sanlye ) 0 FC32H

zamani Unitesi

saat)
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Fonksiyon isim Ayar araligi Fabrika Haberlegsme kod
ayari
kodu
0: mevcut fonksiyon kodu FC- 00
1: AlL
Mevcut mod 2:AI2
FEE Cok segmentli komut 0 3:AI3 o 0 FC33H
4: PULSE sinyali
5: PID
6: Onceden ayarlanmifrekans verildiginde (F0-09) ,
YUKARI/ASAGI degistirilebilir
FD grubu haberlesme parametreleri
H { koli imi
FD-00 aberlesme protokoli segimi | )5 5BUS protokoli 0 FDOOH
Bit: Modbus dalga frekansi
0: 300 bps
1: 600BPS
FD-01 Haberl baud h 2 1200BPS 00! FDO1H
- aberlesme baud hizi 3: 2400BPS 5005
4: 4800BPS
5: 9600BPS
6: 19200BPS
7: 38400BPS
8: 57600BPS
9: 115200BPS
0: kontrol yok ( 8 -N-2)
FD-02 MODBUS veri formati 1: cift kontrol ( 8-E-1) 0 FDO2H
2: tek kontrol ( 8-O-1)
3: kontrol yok ( 8-N-1)
0: yayin adresi
FD-03 Yerel adres 1 FDO3H
1~ 247
MODBUS yanit
FD-04 gecikmesi 0~20ms 2 FDO4H
FD-05 Haberlesme zaman asimi 0.0: gegersiz 0.0 FDO5H
0.1~60.0s
: MODBUS Bitler: MODBUS
FD-06 haberlesme veri formats 0: standart olmayan MODBUS protokoli sl FDOGH
s 1: standart MODBUS protokolu
Okunan haberlesmenin
0: 0.01A
FD-07 0 FDO7H
a¥r|m0|llk orani 1 01A
guncel
Bit:
FD-08 Haberlesme ayar 0: maksimum frekansin yiizdesi 0 FDO8H
frekansi segimi 1: frekansi dogrudan ayarla
On bit: ayriimistir.
FD-09 Veri secimi dondiir 0: veri aldiktan sonra ¢erceveyi geri génder 0 FDO9H
1: veri aldiktan sonra gergeveleri geri génderme
FE grubu kullaniciya 6zel fonksiyon kodu
FE-00 Kullanici fonksiyon kodu O F0-00 FEOOH
FE-01 Kullanici fonksiyon kodu 1 F0-00 FEO1H
FO-00~ FH-xx
FE-02 Kullanici fonksiyon kodu 2 P0-00~ Px-xx UO- F0-00 FEOZH
xx~UO0-xx
FE-03 Kullanici fonksiyon kodu 3 F0-00 FEO3H
FE-04 Kullanici fonksiyon kodu 4 F0-00 FEO04H
FE-05 F0-00 FEO5H

Kullanici fonksiyon kodu 5
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Fonksiyon isim Ayar araligi Fabrika Haberlesme
ayari kodu

kodu
FE-06 Kullanici fonksiyon kodu 6 F0-00 FEO6H
e Kullanici fonksiyon kodu 7 F0-00 FEO7H
FE-08 Kullanici fonksiyon kodu 8 FO0-00 FEO8H
FE-09 Kullanici fonksiyon kodu 9 FO0-00 FEO9H
FE-10 Kullanici fonksiyon kodu 10 F0-00 FEOAH
FE-11 Kullanici fonksiyon kodu 11 FO0-00 FEOBH
FE-12 Kullanici fonksiyon kodu 12 FO0-00 FEOCH
FE-13 Kullanici fonksiyon kodu 13 FO0-00 FEODH
FE-14 Kullanici fonksiyon kodu 14 FO0-00 FEOEH
FE-15 Kullanici fonksiyon kodu 15 FO0-00 FEOFH
FE-16 Kullanici fonksiyon kodu 16 FO0-00 FE10H
FE-17 Kullanici fonksiyon kodu 17 FO0-00 FE11H
FE-18 Kullanici fonksiyon kodu 18 FO0-00 FE12H
FE-19 Kullanici fonksiyon kodu 19 F0-00 FE13H
FE-20 Kullanici fonksiyon kodu 20 FO0-00 FE14H
FE-21 Kullanici fonksiyon kodu 21 FO0-00 FE15H
FE-22 Kullanici fonksiyon kodu 22 FO0-00 FE16H
FE-23 Kullanici fonksiyon kodu 23 FO0-00 FE17H
FE-24 Kullanici fonksiyon kodu 24 FO0-00 FE18H
FE-25 Kullanici fonksiyon kodu 25 FO0-00 FE19H
FE-26 Kullanici fonksiyon kodu 26 FO0-00 FEIAH
FE-27 Kullanici fonksiyon kodu 27 F0-00 FE1BH
FE-28 Kullanici fonksiyon kodu 28 F0-00 FE1CH
FE-29 Kullanici fonksiyon kodu 29 F0-00 FE1DH

FF grubu performans optimizasyon parametreleri
Cbc akim sinirlama 0: etkin degil
FE etkinlestirme o g 1 FFO4H
1: etkinlestir
FE-06 DusUk gerilim noktasi ayari 200.0V ~ 2000.0V 3500V FFO6H
Model

FF-09 Yiksek gerilim noktasi ayari 200.0V~2200.0V BELIRLE ME FFO9H
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Fonksiyon isim Ayar arahg Fibralllfla ll(-loadbuerle§me
kodu y
FF-10 Asin akim engelleme baslangic | 5504~ 200,095 150% FFOAH
akimi
Asiri akim engelleme 0: bastiriimami
FF-11 etkinlestirme e S. . 1 FFOBH
1: inhibisyon etkinlestirme
FF-12 E;ngr'fgsomas' engelleme 0~100 20 FFOCH
Asirt akim engelleme akim
FF-13 dengeleme katsayisi 50%~200.0% 50% EFODH
asir gerilim engelleme -
FF-14 baslangic gerilimi 650.0V~800.0V 760V FFOEH
FE-15 asin ger?lim engelleme 0: bastiriimamis 1 EFOFH
etkinlestirme 1: inhibisyon etkinlestirme
asir gerilim engelleme
FF-16 frekans kazanc! 0~100 30 FF10H
asir gerilim engelleme
FF-17 gen“m kazanci 0~100 30 FF11H
asir gerilim engelleme
FF-18 maksimum yiikselme siniri 0~50Hz 5Hz FF12H
frekansi
FF-19 E:é?ﬁst?zm'”at' 0.1~10.0 05 FF13H
FF-20 Otc_)matil_( frekans yukseltme 0: etkin degil 0 FE14H
etkinlestirme 1: etkinlestir
FE-21 Minimum elektrik torku 10~100 50 EF15H
giincelleme
FE-22 Maksimum retim 10~100 20 EF16H
tork akimi
FF-23 Otomatik frekans 0~100 50 FF17H
KP'yi artirma
FF-24 Otomatik frekans 0~100 50 FF18H
KlI'y1 artirma
Dénme hizi
FF-26 izleme oransal kazanci KP 0~1000 500 FF1AH
FF-27 Donme hizi 0~1000 800 FF1BH
izleme integral kazanci KI
FF-28 Donme hizi 30~200 100 FFICH
hedef akimin izlenmesi
Dénme alt siniri hiz
FF-29 izleme akimi 10~100 30 FF1DH
Dénme hizi izleme gerilimi
FF-30 yiikselme siiresi 0.5~30s 1.1s FF1EH
FF-31 Demanyetizasyon siiresi 0.00~5.00s 1.00s FF1FH
FE.32 Fren baslangig¢ gerilimi birim 650~ 800V 690V FE20H
FF-33 Anlik durdurma kazanci 0~100 40 FF21H
FF-34 Aninda durdurma 0~100 30 FF22H
kazanci
FF-35 igin yavaslama siiresi 0.0~300.0s 5.0 FF23H
anlik durdurma
0: gegersiz
Aninda durdurma
FF-36 fonlksiyonlfj slégimi 1: yavaslayin ama durmayin 0 FF24H
2: durmak i¢in yavaslayin
Anlik durdurma kurtarma karari
FF-37 gerilimi 80: 100% 85% FF25H
Anlik durma ve durmayan
FF-38 gerilim icin degerlendirme 0.0~100.0s 0.5s FF26H
suresi kurtarma
Anlik durdurma igin
FF-39 60%~100% 80% FF27H

degerlendirme sdresi ve
durmaksizin hareket
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Fonksiyon
kodu

isim

Ayar arahgi

Fabrika
ayari

Haberlesme
kodu

EO grubu ariza kayit grubu

EO-00

ik ariza tr

: hata yok

: rezervasyonlar

: akim Uzerinde hizlanma

: akim Uzerinde yavaslama

: akim Uzerinde sabit hiz
Gerilim Uzerinde hizlanma
: Gerilim Gzerinde yavaglama

: sabit hiz agiri gerilim

: tampon direnci agiri yuk

: duguk gerilim

10: frekans invertori asir yukua
11: motor asiri yuku

12: eksik fazi gir

13: ¢ikis fazi eksik

14: modul agiri 1siniyor

15: harici ariza

16: anormal haberlesme

17: kontaktdr anormal

18: anormal akim tespiti

19: anormal motor ayari

20: kodlayici /PG kart istisnasi
21: parametrelerin anormal okunmasi ve
yazilmasi

22: anormal frekans cevirici donanimi
23: motor toprada kisa devre
24: rezervasyonlar

25: rezervasyonlar

26: calisma suresi geldi

27: Kullanici tanimli hata 1

28: Kullanici tanimli hata 2

29: Glic agma zamani

30: KAPALI yuk

31: calisma zamaninda PID geri
besleme kaybi

40: hizli akim limiti zaman asimi
41: Calisma sirasinda motoru degistirin
42: Hiz sapmasi ¢ok buyuk

43: motor asiri hizi

45: motor asiri sicakhigi

51: yanls baslangi¢c konumu

AFOOH

EO-01

ikinci ariza tirl

AFO1H

E0-02

Ucuinci (en son)
ariza tiru

AFO2H

EO-03

Uctinci (en son)
arizanin sikligi

AFO3H

EO-04

Uctinci (en son)
arizadaki akim

AF04H

EO-05

Uctinci (en son)
arizada bara gerilimi

AFO5H

EO0-06

Uglincii (en son) ariza
icin terminal durumunu
girin

AFO6H
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Fonksiyon i o Fabrika | Haberlesme
kodu Isim Ayar araligi Svarh kol
) Uclincli (en son) arizada
SO0 cikis terminali ) i AFOTH
Uclincl (en son)
EO0-08 arizada frekans - - AFO08H
invertdri durumu
Uglincli (en son) ariza
EO-09 |icin glic agma suresi - - AFQ9H
i Ugiincti (en son) i )
E0-10 arizada calisma AFOAH
_sUresi
E0-13 | kinci arizada frekans 3 . AFODH
EO0-14 | ikinci arizada akim - - AFOEH
ikinci arizada bara
BO-15 | gerilimi - : AFOFH
ikinci ariza sirasinda
B0-16 | terminal durumunu girin |~ i AF10H
ikinci arizada gikis
EO-17 | terminali durumu ) i AFLIH
ikinci arizada frekans
E0-18  linvertsri durumu ) i AF12H
ikinci ariza icin
S glic acik kalma i i AF13H
suresi
ikinci arizada calisma
EO-20 | suresi i - AF14H
E0-23 | ilk ariza frekansi - - AF17H
E0-24 |ilk arizada akim - - AF18H
EO-25 ik arizada bara gerilimi | - - AF19H
Ariza ilk kez
EO-26 olustugunda terminal |- - AF1AH
durumunu girin.
ik arizada gikis
EO0-27 | terminali durumu ) i AF1BH
ik arizada frekans
E0-28  |invertorii durumu ) i AF1CH
i ik ariza igin glic i )

202 acma siresi AF1DH
E0-30 |ilk arizada galisma siiresi| - - AF1EH
P2 grubu AIA duzeltme grubu
P2-00 |Alldicilen geriim 1 |-10.00V ~ 10.00V gabrka | A200H
P2-01 | All goriintilnen -10.00V ~ 10.00V ghopnka | a201H

gerilim 1
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Forkngzia/on isim a’i‘;’ﬁél F:l;;irlfa II(-Ioa(;auerle§me
P2-02 | Al1 6lciilen gerilim 2 -10.000V ~ 10.000V dﬁj‘g{;ﬁgg A202H
P2-03 | All gériintilenen gerilim 2 | -10.000V ~ 10.000V ghopnka | A203H
P2-04 | AI2 dlciilen gerilim 1 -10.000V ~ 10.000V dgj‘;{:rfgsi A204H
P2-05 | Al2 géruntilenen gerilim 1 |-10.000V ~ 10.000V dgj‘g[:l'jgsi A205H
P2-06 | Al2 dlciilen gerilim 2 -10.000V ~ 10.000V dgj‘g[riﬁgsi A206H
P2-07 | AI2 goriintilenen gerilim 2 |-10.000V ~ 10.000V dgj‘;’lgﬁgsi A207H
P2-08 |AI3 dlciilen gerilim 1 -10.000V ~ 10.000V dgj‘g[riﬁgsi A208H
P2-09 |AI3 gérintilenen gerilim 1 |-10.000V ~ 10.000V dgfebl[ri]‘jgsi A209H
P2-10 |AI3 8igiilen gerilim 2 -10.000V ~ 10.000V dgj‘ebl[ri]‘jgsi A20AH
P2-11 |AI3 gériintilenen gerilim 2 |-10.000V ~ 10.000V d[']:?ebl'[*gsi A20BH
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izleme parametrelerinin 6zet tablosu

Haberlesme kodu

Fonksiyon isim Minimum birim
kodu
U0 grubu temel izleme parametreleri
U0-00 Calisma frekansi ( Hz ) 0.01Hz 7000H
U0-01 Frekans ayarlama ( Hz ) 0.01Hz 7001H
U0-02 Bara gerilimi (V) 0.1v 7002H
U0-03 Cikis gerilimi (V) v 7003H
U0-04 Cikis akimi (A) 0.01A 7004H
U0-05 Cikis glicl ( kW) 0.1kw 7005H
U0-06 Cikis torku ( % ) 0.1% 7006H
U0-07 X terminali giris durumu 1 7007H
U0-08 Cikis durumunu yap 1 7008H
U0-09 Al1 gerilimi (V) 0.01v 7009H
U0-10 (ArLzA?e”"mi (V) /akim 0.01V/0.01mA 700AH
uUo-11 Al3 gerilimi (V) 0.01v 700BH
U0-12 sayim degeri 1 700CH
U0-13 Uzunluk degeri 1 700DH
uUo0-14 YUk hizi géstergesi 1 700EH
U0-15 PID ayari 1 700FH
U0-16 PID geri bildirimi 1 7010H
U0-17 PLC asamasi 1 7011H
U0-18 Eg&;ﬁﬂﬁifmy&' 0.01kHz 7012H
U0-19 Geri bildirim hizi (Hz) 0.01Hz 7013H
U0-20 Kalan calisma suresi 0.1 Dakika 7014H
U0-21 All 6n dizeltme gerilimi 0.001Vv 7015H
Duzeltme dncesi Al2
U0-22 gerilimi (V) / akim 0.001V/0.01mA 7016H
(mA)

U0-23 E\)Iuszggmﬁn?”ceg 0.001V 7017H
U0-24 Dogrusal hiz 1m/Dakika 7018H
U0-25 Gegcerli acilig suresi 1Min 7019H
U0-26 Gegerli galisma silresi 0.1 Dakika 701AH
uo-27 Eg&j}igirig sinyali 1Hz 701BH
U0-28 haberlesme ayari degeri 0.01% 701CH

45




Haberlesme

Forlll;sdla/on Isim Minimum birim kodu
U0-30 Ana frekans X ekrani 0.01Hz 701EH
U0-31 wnl frekans Y 0.01Hz 701FH

Herhangi bir bellek degerini
Uo-32 goruntileme 1 7020H
U0-34 Motor sicaklik degeri 1°C 7022H
U0-35 Hedef tork (%) 0.1% 7023H
U0-37 Gl faktori agisi 0.1° 7025H
U0-39 VF hedef gerilimi ayirir v 7027H
U0-40 VF cikig gerilimini ayirir 1V 2028H
é? 15 X3 X1
U0-41 X giris durumu gorsel E I o yanyorsa 7029H
ekrani X6 X4 X2 gecerlidir
Isik yanmiyorsa
gegersizdir
U0-42 E)Sa%mg, durumu gorsel 1 702AH
U0-45 Ariza mesajl 1 702DH
U0-59 Frekansi ayarla ( % ) 0.01% 703BH
U0-60 Calisma frekansi ( % ) 0.01% 703CH
U0-61 Frekans invertori 1 703DH
durumu
U0-62 Mevcut ariza kodu 1 703EH
U0-65 Ust tork limiti 0.1% 7041H
U0-69 frekan§ mvertorvmodulu 0°C~120°C 7045H
radyatoér sicakhgi
U0-70 Toplam galisma stresi Oh~65535h 7046H
U0-71 Kimulatif guic agma siresi 0~65535 saat 7047H
U0-72 Ktmuladif gtie 0 ~ 65535 derece 7048H
tiketim
Uo-73 Uriin Numarasi - 7049H
Uo0-74 Yazilim sirim numarasi - 704AH
U0-76 Frekans nominal glic 0.1KW 704CH
donustirici
U0-77 frekgns invertori G/P tipi 1 704DH
makine
U0-78 Frekans invertoru 1V Z04EH

anma gerilimi
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Anormal durumlarin tespit edilmesi

Anza sinyalleri ve alinacak 6nlemler

Arizanin giderilmesi icin

SN|(r):.;1 Ariza adi Calisma paneli ekrani Arizanin giderilmesi alinacak énlemler
1. Frekans invertorl ¢ikis devresi kisa = E;\é:ﬁiel hatalari ortadan
devresi .
2. Motor ve frekans invertori kablolari fzil'trzﬁfrﬁgz:: veya cikis
. L gok uzun 3. Hava kanalinin tikali olup
o1 Fr?k{ansllnvertoru _ 3. Modul asiri Isiniyor olmadigini, fanin diizgiin
Unitesi korumasi fub 4. Frekans ceviricinin dahili kablo -
. calisip calismadigini
tesisati gevgek kontrol edin ve soruyu
5. Anormal ana kontrol panosu )
6. Anormal tahrik plakasi hr':}ng tUth :
7- Anormal frekans invertér modull 4. Tum _baglantl hatlarini takin
' 5. Teknik destek alin
6. Teknik destek alin
7. Teknik destek alin
1. Cevresel hatalari ortadan
kaldirin
1. Frekans invertoru ¢ikis devresi 2. Motor parametrelerini
topraga bagli veya kisa devre tanimlama
2. Kontrol modu vektordiir ve 3. Hizlanma siresini artirin
parametre tanimlamasi yapilmaz 4. Manuel kaldirma
oc | 3. Hizlanma siiresi gok kisa torkunu veya V/F
02 Hizlandinimis 4. Manuel tork artigi veya V/F egrisi egrisi_ni ayarlayin
asiri akim uygun degil 5. Voltaji normal araliga
5. Algak gerilim ayarlayin
6. Dénen motoru calistirin 6. Hiz izleme baslangicini
7. Hizlanma sirasinda ani yiklenme secin veya baslamadan
8. Frekans invertoru segimi kiigUktur once elektrikli makinenin
durmasini bekleyin
7. Ani yiklemeyi iptal edin
8. Daha yuksek gug
seviyesine sahip frekans
invertori segin
1. Frekans invertorl ¢ikis devresi
topraga bagli veya kisa devre 1. Cevresel hatalari ortadan
2. Kontrol modu vektordir ve kaldirin
parametre tanimlamasi yapilmaz 2. Motor parametrelerini
03 Akim Ulzerinde 3. Yavasglama siresi ¢ok kisa tanimlama o
yavaslama oo 4. Dusiik voltaj 3. Yavaglama siiresini
5. Yavasglama sirasinda ani yuk artirin
artisi 4. Voltaji normal araliga
6. Fren Unitesi yok ve sistem ayarlayin
dinamik direng ekledi 5. Ani yuklemeyi iptal edin
6. Fren Unitesi ve direng
ekleyin
1. Frekans invertorii cikis devresi 1. Cevresel hatalari ortadan
topraga bagli veya kisa devre kaldirin .
2. Kontrol modu vektordiir ve 2. Motor parametrelerini
tanimlama
parametre tanimlamasi yapiimaz 3. Voltaji normal aralia
04 Akim Uzerinde 3. Dislk voltaj ) I
sabit hiz ocd 4. Operasyonda ani bir yuk olup ayariayin

olmadigi

. Frekans invertdri se¢imi kuiguktir

4. Ani yiuklemeyi iptal edin
5. Daha yiiksek gl¢ seviyesine
sahip frekans invertori segin
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Arizanin giderilmesi icin

Elga Ariza adi Calisma paneli ekrani Arizanin giderilmesi alinacak énlemler
1. Yiiksek giris gerilimi 1. Voltaji normal araliga
ayarlayin
2. Hizlanma sirasinda motoru A .
o o T 2 Gucd iptal edin veya
05 Asiri gerilimde ‘ galismaya surukleyecek harici bir fren direnci eklevin
hizlanma ou i kuvvet vardir ciey!
3. Hizl iresi cok k 3. Hizlanma sdresini artirin
- Mizlanma Suresi gok kisa 4. Fren Unitesi ve direng
4. Fren Unitesi ve fren direnci takil :
" ekleyin
degil
1. Yiiksek giris gerilimi 1. Voltaji normal araliga
- 2. Yavaslama sirasinda motoru ayarlayin
Asin gerilimde 2 . alismaya surukleyecek harici bir 2 Guct iptal edin veya
06 yavaglama au galismay y fren direnci ekleyin
kuvvet vardir LT
L 3. Yavaglama suresini
3. Yavaglama suresi ¢ok kisa
AP . ! artinn
4. Fren Unitesi ve fren direnci takil Lo .
" 4. Fren Unitesi ve direng
degil h
ekleyin
. 1. Yiiksek giris gerilimi 1. Voltaji normal araliga
Asin gerilimde - ayarlayin
07 : oul3 2. Calisma sirasinda harici L .
sabit hiz o . 2. Gicl iptal edin veya
suruklenme var hareketli motor . . -
fren direnci ekleyin
galismasi
08 Kontrol 1. Giris voltaji spesifikasyon 1. Voltaji standart araliga
P IPF o .
gucu ! kapsaminda degildir ayarlayin
arizasi
1. Anlik elektrik kesintisi
2. Frekans invertoru giris terminal 1. Arizayi sifirla
voltaji spesifikasyon gereklilikleri 2. Voltaji normal araliga
kapsaminda degil ayarlayin
09 |Dusuk gerilim hatasi o 3. Bara gerilimi normal degil 3. Teknik destek alin
4. Dogrultucu kdprusu ve tampon 4. Teknik destek alin
direnci normal degil 5. Teknik destek alin
5. Anormal tahrik plakasi 6. Teknik destek alin
6. Anormal kontrol paneli
1. Yiikiin gok bilyiik olup olmadigi 1. Yuku azaltin ve motor ile
A, makinenin mekanik
veya makinenin kilitli dondsuinde .
frekans . o durumunu kontrol edin
10 . . T elektrik olusup olusmadigi N .
invertoru ol | . - I 2. Daha yuksek guc
e 2. Frekans invertoru secimi kiiguktir - :
asir yuku seviyesine sahip frekans
invertori segin
1. Motor koruma parametresi F9 - 1. Bu parametreyi dogru
01'in ayari uygun mu? ayarlayin
1 Motor asir viikii ¥ 2. YUkun ¢ok buylk olmasi veya 2. YUku azaltin ve motoru ve
sy = elektrikli makinenin bloke olmasi makineleri kontrol edin
3. Frekans invertoru secimi kiiguktir 3. Daha ytiksek gu¢
seviyesine sahip frekans
invertori segin
- s o 1. Cevresel  hatlarda
1. (ijggfi?Z“ giris glc¢ kaynagi normal var olan sorunlar
12 Girig faz eksik T 2. Anormal tahrik plakasi kgdn;'ci: edin  ve
— 3. Anormal yildinmdan korunma plakasi | . 9'9€"!
4. Anormal ana kontrol panosu 2. Teknik destek alin
’ 3. Teknik destek alin
4. Teknik destek alin
1. Frekans invertdrinden motora giden N
< 1. Cevresel arizalan giderin
kablo normal degil .
2, Motorun trifaze sariminin
2. Motor c¢aligirken frekans 9
Cikis [orL] . AT normal olup olmadigini
13 invertorindn Gg fazli gikisi .
fazi o kontrol edin ve sorunu
eksik dengesizdir iderin
3. Anormal tahrik plakasi g Teknik destek al
4. Modl digl - Exnik destexatin

4. Teknik destek alin
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Arizanin giderilmesi icin

?\llga Ariza adi Calisma paneli ekrani Arizanin giderilmesi alinacak énlemler
1. Ortam sicaklidi gok yuksek = O"rtaim"swakllglnl
disurin
2. Hava kanali tikal . .
i 3. Fan hasar gérmils 2. Hava kavr?al'lr_n temizleyin
14 Moddil asiri isiniyor 4. Moddl termistéri hasar gormuis 3. Fani (_;jeglgtlnnw L
. s 2 4. Termistord degistirin
5. Frekans invertori modul - s
hasar aérmii 5. Frekans invertori
gormus modiiliinii degistirin
Harici ekipman = 1. Harici ariza sinyalini gok fonksiyonlu | 1. Sifilama iglemi
15 EFF ; L - . .
arizasl terminal X Uzerinden girin. 2. Sifirlama iglemi
1. Ust bilgisayar normal galismiyor = S(ljligt:sayar kablolarint kontrol
g' :at;erlle$me hatt,' ?ntormekll " 2. Haberlesme baglanti
Haberlesme - naber e$m? genisietme kartl hatlarini kontrol edin
16 faf FD - 00 dogru ayarlanmamig
hatasi 4. FD arubu haberl 3. Haberlesme
' gru tu aberiesme | genisletme kartinin
parametresinin ayari yanlis tirini dogru sekilde
ayarlayin
4. Haberlesme parametrelerini
dogru ayarlayin
1. Surlcl karti ve gu¢ kaynagi normal | 1. Surlcu kartini veya guc
17 Kontaktér arizasi rEF degil kartini degistirin
2. Kontaktér anormal 2. Kontaktorleri degistirin
18 Akim algilama CUrF 1. Hol elemani anomalisini kontrol edin | 1. Koridor elemanini degistirin
hatasi 2. anormal tahrik plakasi 2. Tahrik plakasini degistirin
1. Motor parametreleri isim L M _otor Fakrametrelepm
lakasina gore isim  plakasina gore
19 Motor ayarlama P dogru sekilde
rF ayarlanmamig
arizasi . . ayarlayin
2. Parametre tanimlama iglemi . o
o 2. Frekans invertori ile
zaman asimina ugradi
motor kablosunu
kontrol edin
EEPROM - N 1. Ana kontrol kartini
ECF
21 Okuma / yazma [ E2P ] 1. EEPROM c¢ipi hasar gérmus degistirin
hatasi
1. Asin gerilim arizasi
29 Frekans HaF 1. asini gerilim var tedavisine gore
invertdrindin 2. Asiri akim var 2. Asirt akim ariza
donanim arizasi islemine gore
23 Top(;aeg?eklsa 1. Motor topraga kisa devre 1. Kablolari veya motorlari
v degistirin
Birikmis o —RE 1. Biriken calisma siiresi 1. !(gylt bilgilerini temizlemek
26 calisma suresi o icin parametre baglatma
ayarlanan degere ulasir R
arizaya islevini kullanin
ulasiyor
27 Kullanici tanimh UEF ¢ 1. KuIIaQ|C| tanimh ariza ‘!.sm.yallnl (;(l)lf 1. Sifirlama islemi
ariza 1 fonksiyonlu terminal X tizerinden girin.
,g | Kullanici tanimli 1. Kullanic tanimh aniza 2 sinyalini ok | g ¢y oo
ariza 2 fonksiyonlu terminal X tizerinden girin.
Uzayan baglatma 1. Birikmis acilis siiresi avarlanan 1. Kayit bilgilerini temizlemek
29 suresi nedeniyle - BIMKMIS agills y icin parametre baglatma
degere ulagir . -
hata islevini kullanin
1. YUkin baglantisinin kesilip
— A kesilmedigini veya F9 - 27.
30 Kapall yiik hatasi LLF 1. Frekans geviricinin galigma akimi F9 FO - 28 parametre

- 27'den dusuktir

ayarlarinin gercek calisma
kosullarina uygun olup
olmadidini onaylayin
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Calisma

1. PID geri besleme sinyalini

31 sirasinda PID P idF 1. PID geri beslemesi FA - 26 ayar kontrol edin veya FA -
. noktasindan daha az , . L
geri besleme 26'y1 uygun bir deger
kaybi olarak ayarlayin
. C . Ariza yonetimi icin karsi
Sira Ariza adi Calisma paneli ekrani Ariza nedeninin giderilmesi .
No. onlemler
1. Yukun cok buyuk olmasi veya L YUkl.J azal.tln ve moto_ru ve
. ¥ T makineleri kontrol edin
Sinyal bagi akim elektrikli makinenin bloke olmasi . "
40 sinirlama hatasi che 2. Frekans invertoru segimi kiguktr 2. Daha yuksek guic
) & & seviyesine sahip frekans
invertoru segin
Calisma sirasinda - 1. Frekans invertorunin calismasi
Lol

41

anahtarlama motoru
arizasi

sirasinda terminaller araciligiyla
akim motoru secimini degistirin

1. Frekans invertort
durduktan sonra motoru
degistirin
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Bakim

A\

Tehlike

= Ekipmani ¢aligir vaziyette tamir etmeyin ve bakimini yapmayin, aksi takdirde elektrik carpma
tehlikesi vardir!

e Bakim ve onarimin yalnizca invertér bara gerilimi DC36V'den disuk oldugunda, elektrik
kesintisinden 10 dakika sonra gerceklestirilebilecegini unutmayin. Aksi takdirde, kondansator
Uzerindeki artik yuk insanlara zarar verecektir!

= Litfen yeniden glic vermeden 6nce baglanti terminalinin 6n kapagindaki plakayi eski haline
getirin, aksi takdirde bireysel yaralanmalara neden olabilir!

e Tim takilabilir ek parcalar elektrik kesintisi durumunda takilmali ve c¢ikariimalidir. Aksi
takdirde, ikincil hasara neden olma tehlikesi vardir!

A\

Tehlike

(1 Parametreler frekans invertort degistirildikten sonra ayarlanmalidir, aksi takdirde sistemdeki
diger ekipmanlara zarar verebilir!

[1 Devre kartini sbkmek ve takmak icin anti-statik dnlemler alinmalidir, bu da devre kartindaki
cihazlarin hasar gérmesini 6nleyebilir!

(1 Uzman olmayan teknik personel, frekans invertoriniin agilmasi veya galismasi sirasinda
elektrik tespiti veya 6lgcimu yapmalidir.
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Frenleme Direng Degerleri

Frenleme direnci

Frenleme direnci

Frenleme direnci

Frenleme direnci

Gl kaynagi I\/é?(t“?)r gucu degeri (W/Q) miktari degeri (W/Q) miktari Not
Kf=%20 Kf=%20 Kf=%40 Kf=%40

380V/3P 0.75 150W/800Q 1 300W/800Q 1 Dahili fren Gnitesi
380V/3® 15 300W/400Q 1 600W/400Q 1 Dahili fren Gnitesi
380V/3® 2.2 440W/250Q 1 880W/250Q 1 Dabhili fren Gnitesi
380V/3® 4.0 800W/150Q 1 1100W/150Q 1 Dahili fren Gnitesi
380V/3® 5.5 1100W/100Q 1 2200W/100Q 1 Dabhili fren Gnitesi
380V/3® 7.5 1500W/75Q 1 3000W/75Q 1 Dabhili fren Gnitesi
380V/3® 11 2200W/50Q 1 4500W/50Q 1 Dahili fren Gnitesi
380V/3® 15 3000W/40Q 1 6000W/40Q 1 Dabhili fren Gnitesi
380V/3® 18.5 4000W/30Q 1 4000W/60Q 2 Dahili fren Unitesi
380V/3® 22 4500W/30Q 1 4500W/60Q 2 Dabhili fren Gnitesi
380V/3® 30 6000W/20Q 1 6000W/40Q 2 Harici fren Unitesi
380V/3® 37 4000W/28Q 2 5000W/42Q 3 Harici fren Unitesi
380V/3® 45 4500W/20Q 2 6000W/30Q 3 Harici fren Unitesi
380V/3® 55 5500W/16Q 2 5000W/40Q 5 Harici fren Unitesi
380V/3® 75 5000W/19Q 3 5000W/39Q 6 Harici fren Unitesi
380V/3® 93 6000W/15Q 3 5000W/40Q 8 Harici fren Unitesi
380V/3® 110 5500W/18Q 4 5000W/40Q 9 Harici fren Unitesi
380V/3® 132 4500W/22Q 6 6000W/33Q 9 Harici fren Unitesi
380V/3® 160 4000W/24Q 8 5000W/39Q 13 Harici fren Unitesi
380V/3® 185 4500W/20Q 8 5000W/39Q 15 Harici fren Gnitesi
380V/3® 200 5000W/20Q 8 5000W/40Q 16 Harici fren Unitesi
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Ek B HV480 serisi frekans invertorlerinin teknik 6zellikleri

Oge

Teknik
Ozellikler

Temel
Islevler

En yiksek frekans

Vektor kontroli: 0 ~ 500Hz V/F kontroli0 : 3200Hz

Tasltyici frekansi

0.5kHz~16kHz
Tasiyici frekansi yik Ozelliklerine gore otomatik olarak ayarlanabilir.

Giris frekans
¢Ozunurlagi

Dijital ayar: 0.01 Hz
Analog ayar: en yuksek frekans * 90,025

Kontrol modu

1: Acik gevrim vektor kontroll
2: V/F kontrolu

Baslangi¢ torku

G tipi: 0,5 Hz / 150

Hiz kontrol arahgi 1:100
Hiz sapltleme +0.5%
hassasiyeti

Tork kontrol hassasiyeti | £5%

Asiri yik kapasitesi

Model G makine: 150 nominal akim 60s; %180 nominal akim 3s.

Otomatik tork artisi; Manuel tork %0,1- %30.0 oraninda artirilir.

Tork artigl
VIF egrisi Ug on": dogrusgl; Cok uglu tip; N"— guc V/F egrisi (gug
1.2, guc 1.4, guc¢ 1.6, guc 1.8, gii¢ 2)
V/F ayirma iki ydbntem: tam ayirma ve yarim ayirma
Diz ¢izgi veya S egrisi hizianma ve yavaslama modu. Dort
Hizlanma ve

yavaglama egrisi

cesit hizlanma ve yavaslama suresi,

Hizlanma ve yavaslama zaman araligi 0,0 ila 6500,0 S'dir.

DC frenleme frekansi: 0,00 Hz ~ maksimum frekans

DC fren Frenleme siiresi: 0.0s ~ 36.0s
Fren eylemi akim degeri: %0,0 - %100,0
JOG JOG frekans arahgi: 0.00 Hz ~ 50.00 Hz. JOG hizlanma ve

yavaslama suresi 0.0s ~ 6500.0 s.

Basit PLC, ¢ok
kademeli hiz galismasi

Dahili PLC veya kontrol terminali araciligiyla 16 hiza kadar galisma

Dahili PID

Proses kontroliint rahatlikla gergeklestirebilen kapali dongu kontrol
sistemi

Otomatik voltaj
regllasyonu
(AVR)

Sebeke gerilimi degistiginde, gikis gerilimi otomatik olarak sabit
tutulabilir.
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asiri gerilim ve asiri
kayip orani kontroll

Sik sik asiri akim ve agiri gerilim hatalarini dnlemek icin galisma
sirasinda akimi ve gerilimi otomatik olarak sinirlar.

Hizli akim sinirlama
fonksiyonu

Asiri akim hatalarini en aza indirir ve frekans invertoriniin normal
calismasini korur

Tork sinirlamasi ve
kontroli

"Ekskavator" 6zelligi, sik sik agiri akim hatalarini 6nlemek igin
¢alisma sirasinda torku otomatik olarak sinirlar; Agik devre vektor
modu kontroliint gergeklestirebilir

Bireysellestirimis

Ustiin
performans

Asenkron motor kontrolint gergeklestirmek igin ylksek
performansli akim vektor kontrol teknolojisinin kullaniimasi

Hemen durun.

Anlik glg kesintisi meydana geldiginde, yuk geri besleme enerjisi gerilim
disUsunu telafi eder ve frekans invertoru kisa bir slre i¢in ¢calismaya
devam eder.

Hizli akim sinirlama

Frekans invertorinin frekans agiri akim arizalarini dnleme

performans
Zamanlama kontrolu Zamanlama kontrol fonksiyonu: zaman araligini 0.0 dakika ile 6500.0
dakika arasinda ayarlayin
Iki motor arasinda gegis iki motor parametresi seti, iki motorun anahtarlama kontroliinii
gerceklestirebilir
Otobus destegi Cesitli Fieldbus'lari destekler: RS - 485, PROFIBUS
< Calisma paneli ayari, kontrol terminali ayari, seri haberlesme portu
Komut kaynag ayar. Cesitli sekillerde degistirilebilir
Coklu frekans kaynaklari: dijital ayar, analog voltaj ayari, analog akim
frekans kaynagi ayari, sinyal ayari, seri port ayari. Cesitli sekillerde degistirilebilir
Yardimci frekans Cesitli yardimcl frekans kaynaklari. Yardimci frekans ince
kaynagi ayarini ve frekans sentezini esnek bir sekilde gergeklestirebilir
Standart 8 dijital giris terminali, bunlardan 1 tanesi 100khzkadar yuksek
Calistirma hizl sinyal girisini destekler;  Ug analog girig terminali, biri
Giris terminali sadece 0 ~ 10v voltaj girisini, digeri 0 ~ 10v voltaj girisini veya 4
~ 20mA akim,
1 analog giris terminali, DC +10V veya =% (4~20mA) destekler
1 yuksek hizli sinyal ¢ikis terminali (istege bagli acik kolektor tipi),
0 ~ 100 khz kare dalga sinyal gikisini destekler
. . 1 dijital ¢ikis terminali
Cikig terminalleri 1roéle cikis terminali
2 0 ~ 20ma akim cikisini veya 0 ~ 10v gerilim ¢ikisini destekleyen
analog ¢ikis terminalleri
. Toz- serbest, metal tozu, asindirici gazlar, yanici gazlar, yag sisi, tuz
Kullanim yeri o o s N .
sisi, su buhari, damlayan dogrudan guines 1sigi- serbest i¢ mekan
Yukseklik 1.000 metrenin altinda
Ortam sicakligi -10°C~40°C
Gevre Nem Yogusma olmadan %90'dan az bagil nem
Titresim 0,5 gramdan az.
Depolama sicakligi -25°C~65°C
Koruma sinifi IP20
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Ek D HV480 serisi invertor teknik ozellikleri

Frekans invertorii modeli Girig‘(%lml Cikis akimi (A) (;’(—\\(ljvaptif mot())r k(;ggski?eysr;agl
(HP) (KVA)
G1 giris voltaj araligi: Tek fazli AC220V+%15, 50/60 Hz
HV480-R75G1 11.0 4.0 0.75 1 3.0
HV480-1R5G1 18.0 7.0 15 2 4.8
HV480-2R2G1 27.0 9.6 2.2 3 7.1
G2 giris voltaj araligi: Ug fazli AC220V+%15, 50/60 Hz

HV480-R75G2 5 3.8 0.75 1 3

HV480-1R5G2 5.8 51 15 2 4.0
HV480-2R2G2 10.5 9.0 2.2 3 5.9
HV480-004G2 14.6 13.0 3.7 5 8.9
HV480-5R5G2 26.0 25.0 5.5 7.5 17
HV480-7R5G2 35.0 32.0 7.5 10 21
HV480-011G2 46.5 45 11 15 30
HV480-015G2 62 60 15 20 40
HV480-018G2 76 75 18 25 57
HV480-022G2 92 91 22 30 69
HV480-030G2 113 112 30 40 85
HV480-037G2 157 150 37 50 114
HV480-045G2 180 176 45 60 134
HV480-055G2 214 210 55 75 160
HV480-075G2 307 304 75 100 231
HV480-093G2 385 377 90 125 250
HV480-110G2 430 426 110 150 280

G3 girig voltaj arah@i: Ug fazli AC 380~440 (-%15~+%10), 50/60 Hz

HV480-R75G3 34 2.1 0.75 1 1.5
HV480-1R5G3 5.0 3.8 15 2 3.0
HV480-2R2G3 5.8 5.1 2.2 3 4.0
HV480-004G3 10.5 9.0 4.0 5 59
HV480-5R5G3 14.6 13.0 5.5 7.5 8.9
HV480-7R5G3 20.5 17.0 7.5 10 11
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HV480-011G3 26.0 25.0 11 15 17
HV480-015G3 35.0 32.0 15 20 21
HV480-018G3 42 37 18.5 25 45
HV480-022G3 50 45 22 30 54
HV480-030G3 68 60 30 40 60
HV480-037G3 83 75 37 50 63
HV480-045G3 102 91 45 60 81
HV480-055G3 124 112 55 75 97
HV480-075G3 169 150 75 100 127
HV480-093G3 203 176 90 125 150
HV480-110G3 248 210 110 150 179
HV480-132G3 256 253 132 175 192
HV480-160G3 307 304 160 220 231
HV480-185G3 350 340 185 245 242
HV480-200G3 385 377 200 270 250
G4 girig voltaj araligi: Ug fazli AC 460~480 (-%15~+%10), 50/60 Hz
HV480-R75G4 3.4 2.1 0.75 1 15
HV480-1R5G4 5.0 3.8 15 2 3.0
HV480-2R2G4 5.8 5.1 2.2 3 4.0
HV480-004G4 10.5 9.0 4.0 5 5.9
HV480-5R5G4 14.6 13.0 5.5 7.5 8.9
HV480-7R5G4 20.5 17.0 7.5 10 11
HV480-011G4 26.0 25.0 11 15 17
HV480-015G4 35.0 32.0 15 20 21
HV480-018G4 42 37 18.5 25 45
HV480-022G4 50 45 22 30 54
HV480-030G4 68 60 30 40 60
HV480-037G4 83 75 37 50 63
HV480-045G4 102 91 45 60 81
HV480-055G4 124 112 55 75 97
HV480-075G4 169 150 75 100 127
HV480-093G4 203 176 90 125 150
HV480-110G4 248 210 110 150 179
HV480-132G4 256 253 132 175 192
HV480-160G4 307 304 160 220 231
HV480-185G4 350 340 185 245 242
HV480-200G4 385 377 200 270 250
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HNC marka UrlinUmizu tercih ettiginiz icin tesekkUr ederiz.
Herhangi bir teknik destek almak igin |Utfen uzman ekibimizle
iletisime geciniz

Tel:86(20)84898493 Faks:86(20)61082610

Websitesi: www.hncelectric.com

E- posta: support@hncelectric.com
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